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Warnungen

Der Ausruf Punkt innerhalb des Dreiecks ist ein Warnzeichen, dass Sie auf wichtige
Anweisungen alarmiert. Beobachten Sie bitte alle Warnungen.

Lassen Sie den Motor nicht in einem geschlossenen Raum laufen. Ein laufender
Motor produziert lebensgefdhrliches Kohlenmonoxid Gase, die Sie ernsthaft
schadigen oder to6ten kénnen, wenn sie inhaliert werden. Lassen Sie den Motor
nur drauBen mit korrekter Ventilation laufen. Viele OBD Il Scan-
Werkzeugfunktionen erfordern nicht einen laufenden Motor.

Versuchen Sie nicht, das Scan-Werkzeug beim Fahren zu betreiben oder zu
beobachten. Das Fahren erfordert die volle Aufmerksamkeit des Fahrers. Das
Bedienen oder das Beobachten des Scan-Werkzeugs verursachen
Fahrerablenkung und kénnte einen tédlichen Unfall verursachen.

Stellen Sie sicher dass der PC, Kabel, und OBD Il Adapter die Fahrzeugkontrollen
nicht behinderen. Ein Kabel, das vor den FuBpedalen oder dem Lenkrad
baumelt, kann behinderen und einen tédlichen Unfall verursachen. Stellen Sie
immer sicher das der PC, Kabel und OBD Il Adapter sicher befestigt sind.

Ubersteigen Sie nie die informierte H6chstgeschwindigkeit wéhrend auf
allgemeinen Landstraen. Der Dynamometerbetriebe erfordert die
Beschleunigung zu hohen Geschwindigkeiten. Benutzten Sie immer eine
geschlossene Rennstrecke, um Dynamometer- und Beschleunigungstests
durchzufGhren.



Bei Gebrauch muss beachted werden

Die Software enthdlt eigene und vertrauliche Informationen, die durch Gesetze
geschufzt wird. Sie kdnnen sie nicht dndern oder verkaufen. Die Software ist fur Ihren
persdnlichen Gebrauch. Wir bewilligen Innen eine persdnliche, nicht-exklusive Lizenz, die
Software auf einem Windows-basiertem PC zu verwenden. Machen Sie keine, und
erlauben Sie keiner dritte Partei, sie zu kopieren oder zu &dndern.

Haftungsausschluss

Das "Produkt" ist das komplette Dyno-Scan fur Windows Produkt einschlieBlich Kleinteile,
Software, Benutzerhandbuch und Verpackung. Auterra nimmt keine Verantwortlichkeit
fUr jeden méglichen Verlust oder Anspruch durch dritte Parteien an, die durch den
Gebrauch dieses Produktes entstehen. Auterra Gbernimmt keine Verantwortlichkeit for
jede mogliche Beschddigung oder Verlust, die durch Auslassung von Daten resultierend
aus einer Produktstérung verursacht werden. Die Software und alle Akten, Daten und
Materialien, werden "zur Verfigung gestellt, "ohne Garantie”, entweder ausgedrickt
oder angedeutet. Die gesamte Gefahr hinsichtlich der Leistung der Software ist mit
Ihnen. Wenn die Software defektes prift, nehmen Sie die Kosten aller notwendigen
Wartung, Reparatur oder Korrektur an.

AUTERRA UND ALLE ANGESTELLTE, SIND NICHT FUR IRGENDWIE BEILAUFIGEN, INDIREKTEN
ODER FOLGESCHADEN ODER ANDERE BESCHADIGUNGEN VERANTWORTLICH,
EINSCHLIESSLICH VERLUST VON PROFITEN, VERLUST DES EINKOMMENS, VERLUST VON
DATEN, NUTZUNGSVERLUST DES PRODUKTES ODER JEDE VERBUNDENE AUSRUSTUNG.
Copyright

©2005 Auterra Engineering, Inc. Alle Rechte vorbehalten.

Eingetragene Warenzeichen

Windows® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Microsoft Corporation. Palm™,
HotSync®, Graffiti®, und Palm OS™ sind eingetragene Warenzeichen der Palme, Inc.
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Einleitung

GlickwUnsche auf lhrem Erwerb eines Auterra Dyno-Scan fur Windows. Nehmen Sie sich
bitte Zeit, durch diese Bedienungsanleitung zu lesen und mit dem Beftriebsverfahren
vertraut zu werden.

Haupteigenschaften

Dyno-Scan™ fur Windows bietet eine Menge Diagnostik- und Leistungs-Messen
Funktionen an:

¢ Kann and den meisten 1996 und neueren Fahrzeuge benutzt werden
e Lesen und Loschen von Diagnostic Fehlercodes (DTCs)

e Integrierte DTC Beschreibung und Datenbank

e Ausschalten von “Check Engine” or “Service Engine Soon” Warnlampe
e Lesen von Sonden Daten als line Diagramm and Messinstrument

e Graphisch Zoom ein/aus.

e Aufzeichnung und Playback Sonden-Datenstréme

o Export Daten fur weitere Analyse

e Graphische Lambdasonde Uberwachung

e Meftrisch and Englishe Messeinheiten

e Pferdestérken und Drehmoment

e 0-60 Meilen Zeit-, 1/8 und 4 Meile Zeit und Geschwindigkeit, Benzienverbrauch
und Héchstgeschwindigkeit

e FUr Windows 98 und Neuer
e FUr Farbe und Schwarzweiss-Schirme

e 1J&hrige Garantie




Einleitung

Minimale Plattform-und Software-Anforderungen

Sie mUssen eins der folgenden Betriebssysteme mit Microsoft Internet Explorer 5.01oder
spdater auf lhrem Computer haben:

Microsoft® Windows® 98

Microsoft® Windows® 98 Zweite Ausgabe

Microsoft® Windows® Millennium Edition (Windows Me)

Microsoft® Windows NT® 4 (Workstation oder Server) mit Service-Satz 6a
Microsoft® Windows® 2000 (Professional, Server, oder Advanced Server) mit dem
neuesten Windows Service-Satz und den kritischen Updates vorhanden von der
Microsoft Sicherheit Web site (www.microsoft.com/security).

Microsoft® Windows® XP (Home oder Professional)

Microsoft® Windows® XP Media Center Edition

Microsoft® Windows® XP Tablet PC Edition

Microsoft® Windows® Server 2003 family

Minimale weitere anforderungen:

Pentium 166MHz oder schneller

64MB von RAM oder hdéher

Auterra Dyno-Scan™ fiir Windows

The Dyno-Scan™ fur Windows besteht von vier Bestandteilen:

OBD Il Adapter und Software
OBD Il Cable
USB / RS-232 Null-Modem Kabel

Windows Laptop oder Desktop PC (separat gekauft)



Einleitung

o

Tabelle 1: Dyno-Scan fiir Windows Bestandteile

Wo ist der OBD Il Stecker im Auto?

OBD Il Fahrzeuge mUssen einen 16-Poligen Stecker haben, der im normalen Blickraum
unter dem Amaturenbrett nahe dem Fahrersitz gelegen ist (siehe Tabelle 2). Er kann auch
hinter dem Aschenbecher sein, oder verborgen durch eine Plastikabdeckung.

DonEooEmE
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Tabelle 2: OBD Il Stecker (Vorderansicht)

Unterstiitzte Fahrzeuge

Auterra Dyno-Scan™ fUr Windows kann an den meisten 1996 und neuere Fahrzeuge
benutzt werden. (In Europa ungf. Ab 2000).

Der OBD Il Adapter ist fUr folgende Normen: CAN, VPW, PWM, ISO, KWP 2000 und EOBD.



Laden von Windows Software

Das installieren der Auterra Windows Software auf |hr PC ist einfach. Dieser Abschnitt zeigt
Ihnen wie.

Installieren von Internet Explorer Upgrade

Die Dyno-Scan Software baut auf Microsoft Internet Explorer Version 5.01 oder spdater. Die
Version ist auf der Hilfe | Uber Internet Explorer MenUwahl innerhalb des Internet
Explorers. Wenn Sie nicht Version 5.01oder spdter haben, missen Sie die Software
installieren. Folgen Sie die Anweisungen unten.

Die englische Version von Internet Explorer 6 ist auf der CD-ROM enthalten. Andere nicht-
Englische Sprachen konnen von Microsoft bekommen werden:
http://windowsupdate.microsoft.com

1.

2.

5.

SchlieBen Sie alle Programme.
Setzen Sie die Dyno-Scan fur Windows CD in Inr CD-ROM.
Von dem Start MenU, wdéhlen Sie Run.

Geben sie D:\Internet Explorer\ieésetup (ersetzen Sie den passenden Buchstaben
Ihres CD-ROM Antriebs fur D) ein.

Folgen Sie den Anweisungen.

Installieren von Dyno-Scan

1.

2.

SchlieBen Sie alle weiteren Programme und Fenster.

Setzen Sie die Dyno-Scan fur Windows CD in Ihren CD-ROM.

Von dem Start MenU, wdhlen Sie Run.

Geben sie D:\setup (ersetzen Sie den passenden Buchstaben lhres CD-ROM Antriebs
fUr D) ein. Sollte das Programm nicht aufmachen, ist warscheinlich nicht Internet
Explorer 5.01 oder neuer auf dem PC (bitte Installieren von Internet Explorer

Upgrade).

Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.



http://windowsupdate.microsoft.com/

Laden von Windows Software

Installieren USB Treiber

Der A-302 Windows Installationssatz wird mit einem B-301 USB OBD Il Adapter ausgerUstet.
Dieser Adapter erfordert das Anbringen eines USB Treibers. Dieser Abschnitt trifft nur auf
die USB Version des OBD Il Adapters zu, wie in Tabelle 1 gezeigt: Usb OBD Il Adapter.

&

Tabelle 1: USB OBD Il Adapter
1. SchlieBen Sie den USB OBD Il Adapter in jedes moglichen USB Port Inrem PC an.

2. Ein Fenster wird aufmachen und anzeigen wenn der PC den Adapter gefunden
hat, und wird sagen "Auterra OBD Il USB Vorrichtung”.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

This wizard helpz pou install software for:

Auterra OBD 11 USE Device

Z:') If your hardware came with an installation CD
4 or floppy disk, insert it now.

What do you want the wizard to do?

(@ |nztal the software automatically (Recommendedk
() Install from a list or gpecific location [Advanced)

Click Mext to continue.

[ Mext » ][ Cancel ]

3. Folgen Sie den Anleitungen und wenn Sie gefragt warden selekfieren Sie die
Treiberdatei auf der Auterra CD ROM unter D:\USB Driver (ersetzen Sie den
passenden Buchstaben Ihres CD-ROM fUr D).




Laden von Windows Software

Files Needed X]

The file "slabbusz. sy’ on Auterra OBD 1l USE Device

“:‘nﬁ Installation disk iz needed.

Type the path where the file iz located, and then click
ok

LCopy filez from:

|D:\L|SBDriver V| [ Browse. . ]

4. Sobald der erste Treiber installiert ist, wird er angezeigt und auch der zweite
Treiber wird angezeigt usw. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte fUr die
zweite Treiberinstallation.

Virtual COM Port

Wenn der USB OBD Il Adapter in den PC angeschlossen wird, stellt der Software-Treiber
einen Virtuellen COM Port her und gibt ihm eine Zahl wie z.b. COMS3. Der Windows
Manager zeigt alle zugewiesenen Portzahlen. Die Eintfragung "Auterra USB OBD I
Adapter" zeigt den Virtuellen COM Port fur den USB OBD Il Adapter an.

L Device Manager |Z| |E| E|

File  Ackion  ‘Miew Help

W& 2 A

-j Compuker .
g Disk drives
é Display adapkers
iy DVDYCD-ROM drives
=4 Floppy disk controllers
+ IDE ATASATAPT controllers
+-z Kevboards
+- 1"y Mice and ather painting devices
+- 5 Monitars
+- B8} Metwork adapters
- Parts (COM & LPT)
(;f Auterra USE OBD II Adapher {COM3)
r;’f Carrunications Park (COM1)
& ECP Printer Port (LPT1)
+ ﬂ. Processors

][] [F] - [F] [

| £

Tabelle 2: Auterra USB OBD Il Adapter COM Port

Software Updates

Besuchen Sie die Auterra Website regelmdaBig, um Software-Updates zu downloaden
www.auterraweb.com.



http://www.auterraweb.com/

Anschlusse

Das AnschlieBen von Inrem Auterra Dyno-Scan™ fur Windows an das Fahrzeug ist
einfach.

SchlieBen Sie Ihr Dyno-Scan™ zu Ilhrem Computer An

A Stecken Sie das USB Kabel in den PC USB Port. Solten Sie einen kit mit Serial-Kabel
haben, stecken Sie das Serial RS-232 Kabel in den PC COM port.

B SchlieBen Sie das USB oder RS-232 Kabel an den OBD Il Adapter An.

C SchlieBen Sie das OBD Il Kabel an den OBD Il Adapter an und ziehen Sie die zwei
Rdandelschrauben fest.

Tabelle 3: Dyno-Scan™ Anschlisse

SchlieBen Sie den Dyno-Scan™ an das Auto an

Lokalisieren Sie den OBD Il Stecker (16-Polig). Sehen Sie Tabelle 2).

SchlieBen Sie das OBD Il Kabel an den Stecker an.




Anschlisse

Selektieren des COM Ports

1. Starten Sie das Dyno-Scan Program.

Sie kbnnen die Software in verschiedene Sprachen starten. Zum Beispiel in englisch
selektieren Sie die Windows Start Taste | Dyno-Scan | English | Dyno-Scan.

2. Selectthe Tools | Options... menu selection.
3. Auf dem Options Dialog, wdhlen Sie den COM Port and dem der Dyno-Scan
angeschlossen ist. Die COM dropdown Schnittstellenlliste zeigt nur die COM Ports, die

auf lhrem Computer sind.

Beziehen Sie sich auf den Abschnitt *Virtueller COM Port (Schnittstelle) fOr Information
Uber das Anzeigen von COM Ports innerhalb des Windows PC Gerdtmanager.

4. Betdatigen Sie die OK Taste




Scan-Werkzeug Betrieb

Das Dyno-Scan™ Software ist fUr einfachen Betrieb bestimmt. Dieser Abschnitt zeigt, wie
man die Software laufen |66t und beschreibt die Eigenschaften.

Stellen Sie sicher daB der PC, Kabel, und OBD Il Adapter die Fahrzeugkontrollen
nicht behinderen. Ein Kabel, das vor den FuBpedalen oder dem Lenkrad
baumelt, kann behinderen und einen tddlichen Unfall verursachen. Stellen Sie
immer sicher das der PC, Kabel und OBD Il Adapter sicher befestigt sind.

SchlieBBen Sie das Scan Tool an das Fahrzeug an

Stellen Sie sicher daB die PC Software nicht in Demonstrations Modus ist.
1. Schalten Sie die ZUndung ab.
2. SchlieBen Sie das OBD Il Kabel an den Diagnosestecker des Fahrzeuges an.

3. Schalten Sie die ZUndung ein. Der Motor muB nicht laufen. FUr Motorlaufende
Tests muBB der Motor laufen.

Lassen Sie den Motor nicht in einem geschlossenen Raum laufen. Ein laufender
Motor produziert lebensgefdhrliches Kohlenmonoxid Gase, die Sie ernsthaft
schadigen oder téten kénnen, wenn sie inhaliert werden. Lassen Sie den Motor
nur drauBen mit korrekter Ventilation laufen. Viele OBD Il Scan-
Werkzeugfunktionen erfordern nicht einen laufenden Motor.

Start Dyno-Scan™ Software

1. Starten Sie den Dyno-Scan™ auf dem PC.

2. Sobald die Software begonnen hat, wahlen Sie die Datei | Connect MenU
option.

3. Auf dem AnschlieBen dialog betatigen Sie die "anschlieBen an Motor" Taste, um
an den Motor anzuschlieBen.




Scan-Werkzeug Betrieb

Das Adapterkabel an den OBD Stecker anschliefen, die Zindung einschalten, dann
H driicken Sie bitte die Taste "“An das Fahrzeug anzchliefen''.

[ ] &n das Demopragramm anschiiefen &n das Fahrzeug anschiiefen. ] [ Lazchen

Tabelle 4: Connect Dialog

4. Nach einigen Sekunden finded das Scan-Werkzeug den Motor.

Options Dialog

“Reload” stellt die Benutzerparameter wider zu inrem letzten bekannten Zustand.

Die "COM Port” Einstellung unter “General” wahlt den PC Com Port zu verwenden.
Stellen Sie sicher, daB der gewdhlte COM Port auch der richtige ist.

Die “Standard MaBeinheit” Einstellung wird benutzt um die MaBeinheiten zu &dndern
(englisch oder metrisch). Nicht alle Sensoren benutzen englische MaBeinheiten, in
diesem Fall werned die metrischen MaBeinheiten benutzt.

Die “Schnelles Messen” Wahl unter “General” erméglicht schnelleres als normaler
Abtastfrequenz auf einigen Motoren. Wenn Sie feststellen daB auf lInrem Motor manche
Sensor Uberwachungen nicht arbeiten, oder die Sensormessungen sporadisch sind,
sperren Sie diese Eigenschaft.

Die “Ruckstellen der Werte auf Standard” Taste, stellt alle Einstellungen zu ihren Standard
zurUck.

10



Scan-Werkzeug Betrieb

4 Option

Allgemein | Ansicht

3

COM Port:
. Schnelles Meszen

Standard M aleinheit:

| Englizch

| [] CaAM Bx Communication
v

Com Log [Mur fur
[ Fehlersuche]

Rilickstellen der Werte auf St

[ ak, l [ Lozchen

Tabelle 5: Options Dialog

Dyno-Scan Datei Typen

Die Software benutzt vier Dateiarten mit vier unterschiedlichen Dateiextensionen.

Tabelle 1: Akte Arten

Dateien Dateiextension | Beschreibung

Live Daten Datei Ad Live Daten Datei speichert live Parameters.
Leistung .pt Speichert Leistungs und Drehmoment Daten.
Drehmoment Datei

Beschleunigung .ac Speichert Beschleunigungs Daten.

Datei

Dyno Setup Date .ds Speichert Fahrzeug und Umwelt Setup

Information.

Windows Eigenschaften

Werte werden in bestimmten Fenstern gezeigt, wie es bei den Dyno Einstellungs Werte

unten gezeigt wird.

11




Scan-Werkzeug Betrieb

Daten der Dyno Einstellung

- 3

Anmerkung

Datei
=
Frontflache
Gewicht
Luftwiederstand
Reifendurchmeszer
Obersetzungsverhalnis
=
Hihe
Luftdrock,
Luftfeuchtigket
Temperatur

D atei
Mame diezer Datei

B8 Daten der Dyno Einst.

Tabelle 6: Dyno Einstellung Eigenschaften Fenster

Alle Eigenschaft Fenster teilen die gleichen Verhaltensmerkmale, wie:
e Die Eigenschaften die in fetter Schrift gezeigt werden, kdnnen gedndert werden.
e Eigenschaften in grauer Schrift angezeigt, kbnnen nicht gedndert werden.
e Alle Anderungen werden sofort zum PC gespeichert.

Um einen Eigenschaft Wert zu dndern, klicken Sie den Parameter an und tippen Sie einen
neuen Wert ein.

Navigations Fenster

Das “Navigation” Fenster wird benutzt, um Hauptfunkzionen zu schalten.

12



Scan-Werkzeug Betrieb

M avigation

Scanner

Allgemeine |nformationen

@

Fehlercodes [DTC]

-

Live Daten

xE

Lambda Sondenn

Testergebnizze w

Scanner

Dyno

Tabelle 7: Navigations Fenster

Um Funkzionen zu schalten, fihren Sie diese Schritte durch:
1. Klicken Sie eins der Hauptgruppe Tasten.
2. Klicken Sie eine Untergruppe Taste von innerhalb der Hauptgruppe.

Zum Beispiel um den Beschleunigung Schirm vorzuwdahlen, wdahlen Sie die Dyno Gruppe
dann die Beschleunigung.

Allgemeine Informationen Fenster

Das Allgemeine Systeme Fenster zeigt allgemeine Informationen Uber die Motorsysteme.

13



Scan-Werkzeug Betrieb

i Datel Ansicht LiveDaten Playback Tools Hife

i 8D Verbinden |LE,'| e MNew~| 0) ffren - b oE & 0| e 0% ! 5
X {'Allgemeine Systeme

Scanner Parameter Werfiigbar Wert
Das Fahrzeug ist zu OBD Maorm Gebaut Unterstittzt QED (EP&)
o Status des Brennstoffsystem-1 Unterstitzt Cpen-Loop, Wegen Fahrbedingungen
e loieong Statuz des Brennstoffsyvstem-2 Micht Unterstitat
@ Befohlener Sekundarluft-Status Unterstitzt Stromaufwdrts vom 1. Katalysator
Fehlercodes [DTC) Zugatzlicher Eingang Status Unterstatzt Zapfwellenantrich Micht Aktive
Ry hrzeug Uberwachungstest Status
Live Daten Uberwachung Typ Verfighar Test Status ~
A Fehlziindung Uberwachung Ununterbroche  Unterstitzt Yollstindig =
* Brennstoffevstem Ununterbrache  Micht Unterstitzt
Lambda Sondenn Kaommpletter Bestandteil Ununterbrache  Unterstitzt “ollstandig
|m! Katalys ator Micht Ununterb  Unterstlitzt Unwollsténdia ' X Eigenschaften.. |
i Beheizter Katalyzatar Micht Ununterb  Micht Unterstitzt “
Testergebnisse —
€
ECU Madul o~
On-Board Test = 248 =
Farameter wert Makeinheiten
Fahraestell Mr. 1G1.JCE444R7 252367 T
K.alibrierung ldentifikazion JWBE*36761500
Kalibrierung Identifikazion JMB*4T73T72611
Kalibrierung Zahlen Uberprift 39383132
i Kalibrierung Zahlen Uberprift 33343736
- CED Uberwachung- Bedingung Angetroffen 12594 Zahlen
Byne, Ziindungs Zahler 13108 Zahlen
: - Katalyzator-Uberwachung dbgeschlozzen Bank 1 13622 Z&hlen o
Angeschlossen CAN [S] 500kb] Liwe 0z

Tabelle 8: Allgemeine Systeme Fenster

Diagnose Fehlercodes Fenster

Das “Fehlercode” Fenster zeigt Fehlercodes und Freeze-frame Daten an.
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% Auterra Dyno-Scan

i Datel Ansicht LiveDaten Playback Tools Hife
i 8D Verbinden | =i | e Meu ~| €& &ffnen - B SIS e _H S T 0% E S
Gespeicherte Fehlercodes DOption =
= Aj
Diagnose Fehlercode {(DTC) Kategorie Fehlercade der die —;J EE 24| E
= PO457 Trisbwerk i
Allgemeing Informationen Fehlercode Daten Beschreibung L
@ Generic Yerdampfungsemissionskontrolle-Systerm Leckstelle ermittelt (Kraftstoffkappe lose/
o Diagnose Fehlercode (DTC) Kategorie Fehlercode der die
fisbiéroodes Y & FO524 Triebwerk Ja
f [ F0444 Triebwerk =
EriraDiater Noch Ausstehende Fehlercodes Option =
bt —|
* Diagnose Fehlercode (DTC) Kategorie Fehlercode derdie
Lambda Sondenn # PO457 Triebwerk
i I: = POGB24 Triebwerk
| | '™ Eigenachaften,. ™ [ 5o . ¥
i Fehlercode Daten Beschreibung e
Testergebrisse Generic Matorél-Druck 2u Miedrig
g;_, Diagnose Fehlercode (DTC) Kategorie Fehlercode der die
On-Board Test i+ PO444 Triebwerk
v
Freeze-Frame
Parameter Wt Malein
Fehlercode der die Warnung Yerursachte PO524 =
Brennstoffs 1wstern Status Qpen-Loop, Wegen Fahrbedingungen
Errechneter Lastwert 69.4 %
Scanner Motor Kihlmittetemperatur 144 F
Kurzzeit Einspritzzeit WVerstellung-81 482 %
Dyno
Langzeit Einzpritzzeit Verstellung-B1 4.7 %
2| Kurzzeit Einspritzzeit Verstellung-B2 602 % ~
Angeschlossen CAN [S] 500kb] Liwe 0z

Tabelle 9: Fehlercodes Fenster

Gespeicherte and Austehende Fehlercodes Fenster

Das "Gespeicherte and Austehende Fehlercode” Fenster zeigt die gespeicherten und
noch austehende Fehlercodes (DTC).

Alle DTCs werden innerhalb 30 Sekunden angezeigt. Wenn die “Motor Uberprifen”, oder
“Motor-Warnung” Warnlampe (MIL) im Instrumentenbrett an ist, wird ein gespeichertes
DTC angezeigt.

Wenn Sie die Warnlampe I6schen méchten, wahlen Sie Tools | Fehlercodes Loschen um

alle DTCs vom Memory des Motorcomputer zu I6schen. Warten Sie einige Sekunden,
nachdem Sie die Ja taste gedruckt haben, bis die Befehle durchgefUhrt sind.

Den Fehlercode ldschen X

\_:..i) 5ind Sie sicher dass Sie die Warn-Lampe ausschalken wallen und den Fehlercaode Fir immer Eschen wollen?

oo
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Freeze Frame Fenster

Das Freeze-Frame Fenster zeigt die Motorsituazion an die das MIL Licht eingeschalten hat.
Es ist im Computer des Motors gespeichert und zeigt die gegenwdartigen Werte der
Sonden des Motors im Moment die Stérung auftrat. Dieses Fenster bleibt frei, wenn keine
DTCs vorhanden sind.

Record/Playback

Das “Live Daten” Fenster kann Sensor-Daten speichern. Das Speichern und das Playback
ist von der PlaybackmeniUwahl konftrolliert.

Die Record/Playback Einstellungen sind:

Live - Zeigt live Daten an.

Play - Playback von Gespeicherten Daten.

Stop - Stop.

Aufzeichnen - Started das aufzeichnen von Daten.

Pause - pausieren wahrend des Playbacks.

Das “Live Daten” Fenster hat zwei Optionen: Live and Playback. Wenn die Playback
Funkzion of Live geschaltet ist, sehen Sie alle Daten live von dem Motor. Wen die
Playback control auf Play, Pause oder Stop ist, ist Play mode An.

Eine Live Daten Datei speichert eine Liste von aufgezeichneten Parameters. Der
“Parameter Edit” Dialog zeigt aufgenommene Parameters in der Parameter Listbox und
das Word “Play” ist gezeigt. Sehen Sie “Parameter Edit Dialog fUr Informationen.

Eine typische Live Daten Aufnahme fahrt fort, wie folgt:

1.

2.

Schalten Sie auf das “Live Daten” Fenster.
Bitte stellen Sie sicher auf der Playback | Live menu Obzion zu sein.

Stellen Sie eine neue “Live Daten” Datei her unter Datei | Neu | Live Daten
Datei...

Tragen Sie einen Dateinamen ein und betdtigen Sie die ‘Offnen’ taste.
Selektieren Sie die "Options” Funkzion oben rechts im Diagramm Fenster. Oder,
rechte Mouse Taste clicken irgendwo im Diagramm Fenster and dann “Edit
Parameters” selektieren.

Betdtigen Sie die ‘Parameter Addieren’ Taste.

Selektieren Sie eine Sonde von der “"ECU Parameter” box an der rechten Seite.
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8. DrUcken Sie die OK taste.

9. Selektieren Sie Playback Mode im Playback | Aufzeichnen MenG um das
Aufzeichnen zu starten.

10. Selektieren Sie Playback | Stop um zu stoppen.

11. Selektieren Sie Playback | Play menu um die Aufgenomenen Daten zurick zu

spielen.

Parameter Edit Dialog

Der Parameter Edit Dialog wahlt einen Parameter zum Uberwachen, aufzeichnen oder

Playback.

@ Korrigiere den Parameter,

["'* Parameter addieren

Live D aten Fenster

Paramneter
Ahbzolute Drozselklappenposition

] [“ Parameter entfernen I
Geschwindighsit-
ECU Modul: Beizpiel:
249 A4 Hoch
Farameter:

]

M aleinheit:
Enalizch w

Abgazruckfubrng Stomng
Abzolute Drogzelklappenpozitio B
Abzolute Drozzelklappenpozitio C
Abzolute Drosselklappenpozitio D
Abzolute Drosselklappenpozitio E
Abzolute Droszelklappenpozitio F
Abzalute Dr Ik la i
Abzoluter Laztwert
Angeforderter Drogzelklappenmotar
Angefordertes Abgasriickfiihrung
Angefordertes &quivalenzverhaltnis
Auzen-Luftdruck,

Auzenlufttemperatur

Befohlene Yerdunstungs-5 petem Entleeren
Breitband Lambdazonde mé B1-51

4

Breitband Lambd:
Breitband Lambd:
Breitband Lambd:
Breitband Lambd:
Breitband Lambde
Breitband Lambde
Breitband Lambidz
Breitband Lambd:
Breitband Lambd:
Breitband Lambd:
Breitband Lambde
Breitband Lambde
Breitband Lambde
Breitband Lambdz
Breitband Lambd:

*

ok l [ Lozchen

Tabelle 10: Parameter Edit Dialog

Einige Fahrzeuge werden mit mehrfachen Steuergerdten (Module) ausgerUstet. Beim
Schalten zwischen Module mit der ECU Modulsteuerung, erneuert das ECU Parameter
Fenster die Anzeige der Parameters die das vorgewdhlte Steuergerat steuert.
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Steuergerat (ECU Modul) - wahlt ein Motorcomputermodul vor. Einige Motoren
haben mehr als ein Steuergerat. Sehen Sie Wahl-Dialog zu Information Uber, wie
die schnellere als normale Abtastfrequenz den DatenfluB beeinfluBt.

Abtastfrequenzt - wahlt die Abtastfrequenz geschwindigkeit fUr die Sonde. Hohe
Abtastfrequenz ist bis zu 40mS, Mittel ist ungefdhr 3 Sekunden und Niedrig ist ungf.
10 Sekunden pro Probe.

MaBeinheiten - wahlt die MaBeinheiten der Sonden-Messwerte, entweder
englisch oder metrisch.

ECU Parameter - legt den Motorparameter fest, um zu Gberwachen.

Live Daten Fenster

Das Diagramm Fenster zeigt ein Grafikdiagramm und MeBdaten.

% Auterra Dyno-Scan - LiveDataSample.ld
{ Datei Ansicht Live Daten  Playback  Tools  Hilfe

:@Verbinden \E,.\@ Neu‘\"'l affnen = I:“'J:(' '8'|‘i‘ F 4 Li\"elz|' OE\H-W!@@@ i @!

avigaion [ Diagramm Option ~ phisls
Scanner Lambdasonde B1-S2 Lambdasonde B1-S83 = 8
@\ 1275 @ : O 1278 =
L) H Anrerkung Record two oxygen|
Allgemeine Informationen ~ . ~
@ "
Fahrgestell M.
Fehlercades [DTC) 0.585 J:h:ges L 2000
h/ W Marke Toyota
Live Daten
=k Datei
i Name dieser Datei
Lambda Sondenn w 0.000

|m | ™ Eigenschaften .. |
Testergebnizse Option ~ _m- :‘T‘“ Statistik @
Farameter Wert | hakein | Minimu haximu Balkendiagramm = 2
Lambdasande B1-52 0395 ¥ ooss  osen RN

OrBoard Test Lambdasonde B1-53 0198 v n1es  o7es [
Scanner
Dyno

»
Angeschipssen | CAM [S1500kb) | Stat | ER LiveDataSample.ld
.

Tabelle 11: Grafik Fenster und Diagramm

Liste Fenster
Das Listen Fenster zeigt Sonden-Messwerte in Realzeit vom Motor im Listen Format an.

1. Schalten Sie zum “Live Daten” Fenster
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2. DrUicken Sie die "Options” Taste oben rechts, oder rechte Maustaste clicken
irgendwo im Listen Fenster.

3. Betdtigen Sie die ‘Parameter Addieren’ Taste.

4. Selektieren Sie eine Sonde von der “ECU Parameters” Liste an der rechten Seite.
5. DrUcken Sie die OK taste.

6. Live Daten werden jetzt gezeigt.

7. Selektieren der “Live Data | Halt” Funktfion, halted das updating von Live Daten.
Das wiederselektieren von "Halt” schalted es wieder ein.

Grafik Diagramm Fenster

Das Grafik Diagramm Fenster zeigt Realzeit-Sonden-Messwerte vom Motor in
Grafikformat an. Zwei Sonden kénnen gleichzeitig Uberwacht werden. Mehr Fenster
Konnen addiert werden wenn Sie “Diagramm Fenster Addieren” Dricken.

Lambdasonde

Das Lambdasonde Fenster zeigt das Testergebnisse der Lambdasonde.

% Auterra Dyno-Scan

! Datei Ansicht LiveDaten Playback Tools Hife
P 6™ verbinden | =) @ Meu | € gffrien '! 4 k[ oXe ofe | o¥a - WG > &
do ¢ ambdasonde Testergebnisse

Scanner
L

Allgemeine Informationen

Sengor-Position

&

Fehlercodes [DTC)

g

Live Daten

L3

Lambda Sondenn

3

| ™ Eigenschaften_ | W

Lambdasonde Signal

Testergebnisse

— - - —4 Al
gﬂ [ S0A > sos =1
On-Board Test
S04l — — | — - = =
Oxygen
Sensor
Output
$03 —\—/— =+ = =g
Scanner
Dyno $07 Lean
= 086« <« »SDS5 Yims < 1 s09
Angeschlogsen CAM [5] 500kb] Live 0% LiveD ataS ample.d

Tabelle 12: Lambdasonde Fenster

19



Scan-Werkzeug Betrieb

Lambdasonde Testergebnis Fenster

Es zeigt das Lambdasonden Testergebnis an. Die Resultate, die hier angezeigt werden,
sind vom Bordcomputers des Motors (ECU). Diese Tests werden innerlich durchgefUhrt
und werden nicht durch das Scan-Werkzeug eingeleitet.

1. Schalten Sie zu dem Lambdasonde Fenster wie zufor beschrieben.

2. Betdtigen Sie das "+" Zeichen um das Sonden Testresultate anzuzeigen.

Testergebnis Fenster

Das Testergebnis Fenster zeigt die Resultate fUr die Tests der spezifischen Bestandteile der
Systeme die continuirlich Uberwacht werden (z.B. die Uberwachung von Fehlzindung)
und die nicht-continuirlich Uberwacht werden (z.B. Katalysatorsystem).

Nicht alle Testwerte sind auf alle Motorn anwendbar. Folglich schwankt die erzeugte Liste
abhdngig von dem Motor. Zusétzlich werden nur OBD I Kommunikationsprotokolle
verwenden. Wenn der Motor, oder eine bestimmte Sonde nicht dieser Norm entspricht,
ist er nicht angezeigt.
Das Testergebnisse zeigt diese Werte an:

Parameter - ein Testergebnisparameter.

Wert - das ECU gemessene Testergebnis

Minimum - die minimale Testbegrenzung, fUr die das gemessene Testergebnis
verglichen wird.

Maximum - die maximale Testbegrenzung, fUr die das gemessene Testergebnis
verglichen wird.

MaBeinheiten - die MaBeinheit der Messung.
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Auterra Dyno-Sc

atei  Ansicht  Live Daten  Playback  Tools  Hilfe
Neu = | €& &ifnen - > m e n\ujT!i
Testergebnisse
Sensor-Pogition
# Larbdasonde Uberwachung Bank 1 - Sensor 1
£ Lambdasonde Ubenwachung Bank 1 - Sensor 2
Allgemeine Informationsn
Test ID Farameter Wert | hMinimu  hdaximu Makeinh
@ M Fett-zu-tdager Schaltspannung der Sonde (konstant) 21834 1.0033 30100 v
Fehlercodes [DTC) 0B E'whdd Gezshlte Fehlziindung fir die Letzten 10 Moto 9541 az24 21845  counts
h, - joc Fehlzindungen seit dem letzten Motorstant (errechnet) 17733 8224 24672  counts
Live Daten Sensor-Position
A @ Lambdasonde Uberwachung Bank 1 - Sensor 3
* # Lambdasonde Uberwachung Bank 1 - Sensor 4
Lambda Sondenn # Lambdasonde Uberwachung Bank 2 - Sensor 1
|§| # Lambdasonde Uberwachung Bank 2 - Sensor 2 ™ Eigenschaften... | mm
e Lambdasonde Signal
gﬂ [ S0A &
OnBoard Test
S04 — — |- — —
Oxygen
Sensor
Output
503—\—/—— = P e e
Scanner
Dyno $07 Lean
= soe« < 305 Hme fe {soe
Angeschlossen CAM [5] 500kb] Live 0% LiveD ataS ample.|d

Tabelle 13: Testergebnis Fenster

On-Board Test Fenster

Das On-Bord Testfenster zeigt die Zweiwegige Kontrolle, die durch das Fahrzeug
unterstUtzt werden. Es sind Befehle, die durch das Scan-Werkzeug zum Fahrzeug
geschickt werden, um etwa einen Test durchzufUhren.
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% Auterra Dyno-Scan

i Fichero Ver Datosen TiempoReal Pregrabado Hetrramientas Avuda

i o conectar | (=)

| ¢ Musvo~| €% abrir - i o Retener |00 00Tl 0

Control bi-direccional i

[ Ejecutar la prueba a bordo seleccionada ]

Escaner

L

Informacicn General

Seleccionar TestlD Pararnetros

$01 Prueba de Fugas del Sisterma de Evap

Estado

&

Cadigos &verias

g

Datos en Tiempo Re.

3

* Propiedades

EESENGE I Descripcion de |a prueba bi-direccional

La Prueba de Fugas del Sisterna de Evaporacidn permite lag condiciones requeridas para realizar una prueba de fugas
en el sisterna de evaporacidn, pero no ejecuta efectivamente la prueba. Un ejemplo seria cerrar un solenoide de purga,
Resultados Test previniendo |as fugas si el sisterna estd presurizado. El fabricante del vehiculo es rezponsable por determinar el criterio

Sslocosces para detener la prueba automaticamente (abrir el solenoide del ejemplo) tal como el motor en funcionamiento, la
welocidad del vehiculo mayor a cero o exceder un periodo de tiempo especifico. Para mas informacidn, refiérase a su
manual para la reparacian del vehiculo.

e

Prugbas a bordo

Escaner
Dyno
»
Conectada CAM [5] 500kb] Tiempo Real 0%

Tabelle 14: On-Board Test Fenster

Fehlercode Such Fenster

Der Fehlercode Such Dialog liefert eine interactive Suche der Diagnostic Fehlercode
(DTC) definizion.

‘@ Code Suche

@ Code zum POO1D | I

Suchen

l [ Laschen

Suchresultate

Fehlercode D atenbank Beschreibung

Genenc A& ' Mockenwelle Position - Verstellantrieb-Stromkreis [Bank 1]

Tabelle 15: Fehlercode Suche Dialog

Allgemeine Fehlercodes und Erweiterte Fehlercodes sind numerisch zu indendifizierbar,
wie in Tabelle 2 gezeigt: DTC Gruppierungen.
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Tabelle 2: DTC Gruppierungen

ISO/SAE Controlled (Allgemeine) Manufacturer Controlled (Erweiterte)
PO000 to P0999 P1000 to P1999

P2000 to P2999 P3000 to P3399

P3400 to P3999

1. Wahlen Sie die Tools | Fehlercode Suche MenUwahl.

2. Schreiben Sie einen Code in das "Fehlercode zum Suchen” Feld (z.B. P1234). Der
Code muB mit einem P, B, C oder U beginnen und 4 Zahlen haben.

3. Betdatigen Sie die Suchtaste. Wenn eine Definizion gefunden wird, zeigt sie in der
Suchresultate Tabelle an.
Import

Die Importeigenschaft erlaubt Benutzer des Dyno-Scan, Dateien die mit dem PDA-Dyno
fur Palme OS Software erzeugt waren, zu importieren.

Beschleunigung, Leistung, Drehmoment und Scan-Daten k&nnen zum Dyno-Scan
importiert und angesehen werden.

Die Importeigenschaft ist auf “Datei | Import | Palm PDB Datei " MenUwahl zu finden.

Export

Die Exporteigenschaft erlaubt, daB Dateien in ein Komma-getrenntes-Format Datei (CSV)
exportiert werden. Beschleunigung, Leistung, Drehmoment und Scan-Dateien kdnnen
exportiert werden.

Die Exporteigenschaft ist auf der “Datei | Export | Comma Getrennte Werte” MenUwahl.
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Dieser Abschnift zeigt, wie man die Dyno Funktion betdtigt.

Dyno Betriebe erfordern das Fahren, wdhrend die Software Leistungsdaten notiert.

Stellen Sie sicher daB der PC, Kabel, und OBD Il Adapter die Fahrzeugkontrollen
nicht behinderen. Ein Kabel, das vor den FuBpedalen oder dem Lenkrad
baumelt, kann behinderen und einen tddlichen Unfall verursachen. Stellen Sie
immer sicher das der PC, Kabel und OBD Il Adapter sicher befestigt sind.

Versuchen Sie nicht, das Scan-Werkzeug beim Fahren zu betreiben oder zu
beobachten. Das Fahren erfordert die volle Aufmerksamkeit des Fahrers. Das
Bedienen oder das Beobachten des Scan-Werkzeugs verursachen
Fahrerablenkung und kénnte einen tédlichen Unfall verursachen.

Ubersteigen Sie nie die erlaubte Héchstgeschwindigkeit. Der
Dynamometerbetriebe erfordert die Beschleunigung zu hohen
Geschwindigkeiten. Benutzten Sie immer eine geschlossene Rennstrecke, um
Dynamometer- und Beschleunigungstests durchzufGhren.

Theorie

Ein Dynamometer, oder Dyno, wird benutzt um die Leistung die ein Motor produziert zu
messen.

Auterra Dyno-Scan™ fir Windows

Der Auterra Dyno-Scan™ fUr Windows ist Software die ausdricklich fur den
Automobilenthusiasten entwickelt wurde. Er verwendet den OBD |l Stecker den fast alle
seit 1996 gebaute Autos haben, um Motorkraft, Beschleunigung Zeiten, Kraftstoff
verbrauch und viel mehr zu messen.

Die Dyno Tests werden in einem einzelnen Gang durchgefUhrt. Zweiter Gang oder gar
Dritter Gang ist am besten um erhdhte Genauigkeit zu erhalten wegen einer langen
Messdauer. Zum Beispiel die Beschleunigungszeit von 1000 U/min bis 5000 U/min im ersten
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Gang ist kUrzere als im dritten Gang. Folglich bietet der zweite oder dritte Gang fUr Dyno
Durchléufe IGngere Testdauer fur gréoBere Genauigkeit an.

Automatisches Getriebe

Alle Automatischen Getiebe sind mit einem Drehmoment Wandler ausgerUstet, der unter
bestimmten Bedingungen schlupft. Ein schlupfender Drehmomentwandler ist tadellos
normal. Jedoch verursacht dieses eine Abweichung beim Dyno Testing.

Da die U/min hoher ist als Normal, wdhrend der Drehmomentwandler unterhalb 3000
U/min schlupft, kann die Motorleistung auf der Drehmomentgrafik unnattrlich hoch
anzeigen unterhalb 3000 U/min. Das ist normal und alle Dynos haben dieses Verhalten.
Die Motorleistungabbildungen Uber 3000 U/min sind die realen Zahlen, die im
Allgemeinen fUr Auswertung verwendet werden.

% Auterra Dyno-Scan - autotrans. pt

! File Wiew LiveData Playback Tools Help
q@ Connect ‘ @ [ew Vl @; Open W

cl Power Torque

File Mame: autotrans.pt

@

e 2857
N
Pawer Tarque
2571 Mate
- Drag Coef 32
2085 rag ol B
Acceleration Frontal Area 24 Gl
Gear Ratio .77
2000 Make Acura -~
File
1714 Current file name.
1423
"™ File Propertiss | ™
114.3 E
857 E
=]
571
=]
285
)

E200 RPR
E300 RPM

Scan Tool

Power
Peak harsepower produced by the
vehicle:

Dyno

|.Horsepower (HF) .Torque b/

»

Connected Phodtd Live (1F4 LiveD ataSample.|d autotrans.pt

Tabelle 14: Grafische Darstellung der Motorleistung mit Automatischem Getriebe

Schnelles Messen

Die schnelle Abtastfrequenz muB ermdéglicht werden (unter schnelles Messen) um
genauen Dyno Betrieb zu erzielen. Stellen Sie sicher daB diese Wahl vorgewahlt wird
wann immer Sie die Dyno Funkfionen verwendend.

Dyno Dateis

Der Dyno benutzt drei unterschiedliche Dateiarten.

Leistung und Drehmoment - Speichert Leistung und Drehmoment Daten.
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Beschleunigung - Speichert Beschleunigungs Daten.

Dyno Setup - Speichert Dyno Einstellungen Variables wie Motorgewicht, Hohe,
Luftdruck, Luftfeuchtigkeit, Ausentemperatur, usw.

Jede der Dateis kann von der Datei | Offnen MenU gedffnet werden. Sehen Sie Dyno-
Scan Datei Arten zu mehr Information.

Die Eigenschaften jeder Datei kbnnen in den Datei Eigenschaften oder in Dyno

Einstellung Eigenschaften angesehen werden und gedndert werden und auch im
angekoppelten Fenster.

Dyno Setup Einstellungs Datei

Die Dyno Einstellungen konnen im Dyno Setup Fenster gednderd werden.
Die Eigenschaften sind:
Datei - Dateiname.

Datei Adresse - Dateiname und Adresse im PC.

Gewicht - Gewicht des Autos einschlieBlich Passagiere und Kraftstoff wihrend des

Durchlaufes.

Ubersetzungs Verhdlinis - das gesamte Ubersetzungsverhdlinis des Autos (Reifen,

Getriebe und Hinterachse miteingeschlossen).
Reifen-Durchmesser - der Reifendurchmesser.

Temperatur - gegenwdartige AuBentemperatur.

Hohe — H6he auf der Teststrecke.

Luftfeuchtigkeit - gegenwartige duBere Luftfeuchtigkeit.
Luftdruck - gegenwdartiger duBerer Luftdruck.

Fahrzeug Luftwiederstand - Luftwiderstandsbeiwert des Fahrzeuges.
Frontflache — Die Frontfl&iche des Fahrzeuges.

Anmerkung - eine wahlweise freigestellte Textanmerkung.
Marke — Fahrzeughersteller.

VIN - Fahrgestell Nr.

Jahr — Baujahr des Autos.
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Die Software kann das Getriebe Ubersetzungsverhdltnis messen und den
Reifendurchmesser fUr Sie berechnen. Sehen Sie Ubersetzungsverhdltnis zu mehr
Information.

Allgemeiner Luftwiderstandsbeiwerte sind normalerweise ungf. 0.25 bis 0.45 —ist der
Luftwiderstandsbeiwert niedriger ist die Gegenkraft auf das Fahrzeug weniger.

Frontfldche ist normalerweise ungf. 17 bis 28 Quadrat-FuB - je niedriger die Zahl je
weniger Stirfl&che. Kleinere Autos haben niedrigere Frontfldche.

Um ein Verstdndnis fUr diese Zahlen zu erhalten listed Tabelle 3 Luftwiderstandsbeiwerte
und Stirnfléchen Werte fur unterschiedliche Fahrzeuge.

Tabelle 3: Luftwiderstandsbeiwerte und Frontfilache

Motor cw Koeffizient Fronfflache (sq/ft)
1999 Chevy Cavalier 0.36 21.5
2000 Ford Taurus 0.32 23.7
2000 Chevy Silverado 1500 2WD 0.45 28.0
2000 Ford Explorer 0.45 25.8
2002 Honda Insight 0.25 20.5
2002 Honda Civic Hatchback 0.36 20.5
2000 Acura Integra 0.32 20.1
2000 Volvo S40 0.32 20.9
2000 Mercedes E320 0.29 22.3
2000 Chrysler LHS 0.31 23.1

Sehen Sie auch das Auterra Fahrzeug -Spezifikationen Dokument zu mehr Information
Uber Ihr spezielles Fahrzeug.

Eine Internet-Suche ist eine andere gute Quelle der Werte.

Getriebe Ubersetzungsverhiltnis Fenster

Es miBt das gesamte Ubersetzungsverhdltnis des Autos und berechnet den
Reifendurchmesser. Das Fenster ist unter Tools | Ubersetzungsverhdlinis.
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% Ubersetzungsverhiltnis

Reifendurchmesgzer

Felgen
Reifen Breite: Reifen Grabemverhaltniz: Durchmesser:
205 b 45 A 15 w

Reifendurchm | 55 og Zall

EEEEI

Reifen Durchmeszzer Berechnen

Dbersetzungsverhaltniz

Status: Leerlauf

Obersetzungs E.882 [ Ubersetzungsverhaltniz Messen
verhaltnis: =

Live Fahrzeug Daten

Il MPG [berechnete): MPG [wirkliche):

3148 30.3 26

Tabelle 12: Ubersetzungsverhdaltnis Dialog

Messen des Gesamt-Ubersetzungsverhiltnis

Das Messen des Ubersetzungsverhdlinis macht man in dem man die Motordrehzahl und
Fahrzeuggeschwindigkeit unverdnderlich hélt, wdhrend die Software es berechnet. Das
Ubersetzungsverhdaltnis &éndert sich mit jedem Gang. Folglich die Software rechnet ein
gesamtes Ubersetzungsverhdlinis fur den jetzigen Gang (z.B. fUr den dritten Gang). Das
gesamte verhdlinis ist die Kombination des Reifen, Getriebe und Antriebsdifferenzial.

Sie sehen folgendes auf dem Bildschirm:
Leerlauf - keine Daten werden erfal3t.

Countdown Zum Beginnen — Der Sekunden Countdown bis die Datenerfassung
anfangt.

Daten Sammeln - Daten werden notiert.
Ein Reifendurchmesser muB eingetragen werden um einen Ubersetzungsverhdlinis

Durchlauf durchzufUhren. Das Dricken der *Messen” Taste beginnt einen
Ubersetzungsverhdlinis Durchlauf.
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Dyno Operation

Sobald ein Reifendurchmesser eingetragen ist, beginnt das Dricken der “Messen” Taste
den 10-second Countdown. Wdhrend dieser Zeit mUssen sie die erwUnschte
Motordrehzahl im zweiten oder dritten Gang erreicht haben (z.B. 2. Gang und
Motordrehzahl ungf. 2000 U/min fur beste Resultate. Sobald die erwlnschte Drehzahl
erreicht ist, halten Sie das Gaspedal unverdnderlich.

Am Ende des Countdowns, piept die Software. Halten Sie das Gaspedal weiterhin
unverdnderlich um der Software Zeit zu gehben Daten zu erfassen, bis ein zweiter
Signalton gehért ist (ungefdhr 10 Sekunden). Der zweite Signalton zeigt an daB der
Durchlauf beended ist.

Bestatigung des Ubersetzungsverhiltnis Resultat
Am unteren Bildschirmrand Ubersetzungsverhdlinis sind drei Werte:

U/min - gegenwdartige gemessene U/min.

MPH (berechnet) — Berechnete Geschwindigkeit bei benutzung von U/min und
dem gerade gemessenen Ubersetzungsverhdltnis.

MPH (wirkliche) — wirkliche Geschwindigkeit vom OBD Il Bordcomputer.

MPH (berechnet) zeigt nur an wenn Werte in das Reifendurchmesser und
Ubersetzungsverhdltnis Feld eingetragen sind. Wenn die Berechnete Geschwindigkeit
und wirkliche Geschwindigkeit Ubereinstimmen, ist der Ubersetzungsverhdltniswert und
Reifendurchmesserwerte korrekt. Wenn sie nicht Ubereinstimmen, justieren Sie das
Ubersetzungsverhdltnis nach oben oder unten bis es stimmt.

Lassen Sie immer ein Passagier die Messwerte bestatigen. Das Fahren erfordert
die volle Aufmerksamkeit des Fahrers. Das Beobachten des Scans, wdhrend das
Fahren kann ablenken und kan einen Unfall verursachen.

Das Berechnen des Ubersetzungsverhdltnis erfordert einen genauen Tacho. Wenn die
ReifengréBe entweder gréBer oder kleiner als original ist, und der Tacho wurde nicht dem
neuen ReifengréBe nachgeeicht, dann wird das Berechnen des Ubersetzungsverhaltnis
falsch. Das hat zur folge daB die Motorleistung mehr oder weniger ist als erwartet.

Verwenden des Reifendurchmesser und Ubersetzungsverhiltnis

Nachdem man den Reifendurchmesser und Ubersetzungsverhdlinis hat, werden die
Werte in der Dyno Einstellung Datei eingetragen.

Leistung und Drehmoment Fenster

Daten von einem Dynodurchlauf werden analysiert und die Motorleistung gezeigt.
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Tabelle 18: Motorleistung Fenster

Dyno Durchlauf Dialog

Der Dyno Durchlaufdialog erfast die Daten von einem Dyno oder Beschleunigungs
Durchlauf

4 Dyno Durchlauf E|

Durchlauf Ty | Beschleunigung V|

Dwrchlauf Ziel D atei:

| C:%Program FileshAutenahDyno-5 canhbccelerationS ample. ac | [ W ahlen ]
Dyno Einstellung Datei | C:4Program Files\duternratDyno-ScansDynoS etupT est. ds | [Wahlenl
Statuz Idle

[ Stark M e zsung l [ Wertig l

Tabelle 19: Leistung Drehmoment Durchlauf

Zwei Dateis werden angefordert, um eine Lauf durchzufUhren: eine Motorleistung Datei
und eine Dyno Einstellung Datei. Die Motorleistung Datei ist der Speicherort fur die
gesammelten Dynodurchlaufdaten. Die Dyno Einstellung Datei liefert die
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funktionsf@higen Parameter, die durch die Software verwendet werden, um
Pferdestdrken und Drehmoment zu berechnen.

Durchfiihren eines Leistungsmessung Durchlaufes

For dem Durchlauf sicherstellen daB der Laptop und die Kabel sicher befestigt sind und
nicht den Betrieb des Autos behinderd.

Sobald die Motorleistung Datei und die Dyno Einstellung Datei vorgewdhlt sind,
betatigen Sie die Start-Taste und der 10-second Countdown started.

Wdhrend des Countdowns beschleunigen Sie das Fahrzeug biB Sie die erwUnschte
Motordrehzahl im zweiten oder dritten Gang erreicht haben (z.B. 3. Gang und
Motordrehzahl unter 2000 U/min). FUr beste Resultate soll die Motordrehzahl
verhdalinismdaBig niedrig sein. Das garantiert eine lange Datenerfassungszeit. Dann halten
Sie das Gaspedal unverdndert.

Am Ende des Countdowns, piept die Software. Am Signalton geben Sie Vollgas und
Beschleunigen biB zur maximaldrehzahl des Motor.

Sobald die Maximal U/min erreicht wird konnen Sie schalten oder den FuB vom Gaspedal
nehmen. Bringen Sie das Fahrzeug zu einem kompletten Stop befor Sie die
Datenerfassung stoppen.

Durchfihren eines Leistungsmessung Durchlaufes “Ok und Nicht Ok”

Zur Sicherheit und fur die groste Genauigkeit der Dyno Software, folgen Sie bitte diesen
Richtlinien.

Halten Sie lhre Aufmerksamkeit dem Fahren - die Software ist entworfen, um keine
Benutzerintervention zu erfordern, wenn ein Durchlauf durchgefihrt wird. Beginnen Sie
einen Durchlauf wdhrend das Fahrzeug gestoppt ist. Wahrend des Countdowns
beschleunigen Sie.

Machen Sie immer den gleichen Durchlauf - benutzen Sie den gleichen Reifenluftdruck,
die gleiche Zahl von Passagiere, keine Klima, halten Sie die Fenster geschlossen und alle
Zusatzgerdte wie Licht und Radio aus.

Automatisches Getriebe - die meisten automatischen Getriebe wollen unter hartem
Beschleunigung herunterzuschalten. Experimentieren Sie mit hdherer beginnender U/min
oder ducken Sie das Gaspedal zuerst langsam an um ein Herunterschalten zu verhindern.

Unveranderte Gaspedalstellung — nicht das Gaspedal "Blippen” wdhrend der
Countdownperiode. Halten Sie die Drosselklappe und die U/min unverdnderlich.

Gaspedal auf Vollgas - halten Sie das Gaspedal auf Vollgas wahrend der
Beschleunigung.

Dyno Daten - versuchen Sie gegenwdartige Temperatur, Feuchtigkeit und Héhenluftdruck
vor jedem Durchlauf zu erhalten.
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Gegen/Ricken Wind - ein windiger Tag kann die Resultate verbessern, oder senken
abhdngig von der Windrichtung. Ein verhdaltnismdaBig ruhiger Tag liefert die besten
Resultate.

Wagerechte Strasse - eine ansteigende Strasse macht die Motorleistung niedriger. Eine
Wagerechte Strasse liefert die besten Resultate.

Hohe Motortemperature - wiederholte Durchldufe veranlassen daB sich die

EinlaBkrimmertemperatur erhohen. HeiBluft ist weniger dicht und verursacht eine
Verringerung der Moftorleistung.

Beschleunigung Fenster

Das Beschleunigungs Fenster analysiert die Beschleunigungs Daten, die von einem
Durchlauf erfaBt werden.
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Tabelle 20: Beschleunigung Fenster

Durchfiihren eines Beschleunigung Durchlaufes

For dem Durchlauf sicherstellen daB der Laptop und die Kabel sicher befestigt sind und
nicht den Betrieb des Autos behinderd.

Sobald die Beschleunigung Datei und die Dyno Einstellung Datei vorgewdahlt sind,
betdtigen Sie die Start-Taste und der 10-second Countdown started.
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Der Beschleunigungs Durchlauf wird von einem stehenden Start durchgefUhrt. Sobald der
Status sagt "Warte zu Starten”, wartet die Software daB das Fahrzeug beginnt zu
beschleunigen. Der Beschleunigung Durchlauf verwendet nicht U/min wie ein
Motorleistungsdurchlauf. Folglich kénnen Sie so beschleunigen wie Sie denken daB Sie
die schnellste Beschleunigungszeit erzielen.

Wdhrend der Beschleunigung kénnen Sie den Beschleunigungs Durchlauf stoppen wann
Sie wollen. 60 km, 80 km oder 120km.

60 MPH - wenn die Beschleunigung stoppt, nachdem 100km erreicht ist, wird die
Zeit 0-100 berechnet.

1/8 Meile - wenn Beschleunigung stoppt, nachdem 1/8 Meile erreicht ist wird die
Zeit 1/8-mile und die Geschwindigkeit berechnet.

1/4 Meile - wenn Beschleunigung stoppt, nachdem 1/4 Meile erreichte ist, wird
die Zeit 1/4-mile und die Geschwindigkeit berechnet. Zusatzlich wird die
Pferdestarken die fur diesen 1/4-mile Wert gebraucht wird berechnet.

Bringen Sie das Fahrzeug zu einem kompletten Stop und betdtigen Sie die ‘Halt’ Taste,
um Datenerfassung zu stoppen.

Beschleunigung Durchlauf “Ok und Nicht Ok”

Zur Sicherheit und fur die groste Genauigkeit der Dyno Software, folgen Sie bitte diesen
Richtlinien.

Halten Sie lhre Aufmerksamkeit dem Fahren - die Software ist entworfen um keine
Benutzerintervention zu erfordern, wenn ein Durchlauf durchgefGhrt wird.

Machen Sie immer den gleichen Durchlauf - benutzen Sie den gleichen Reifenluftdruck,
die gleiche Zahl von Passagiere, keine Klima, halten Sie die Fenster geschlossen und alle
Zusatzgerdte wie Licht und Radio aus.

Gegen/Ricken Wind - ein windiger Tag kann die Resultate verbessern, oder senken
abhdngig von der Windrichtung. Ein verhdaltnismdaBig ruhiger Tag liefert die besten
Resultate.

Wagerechte Strasse - eine ansteigende Strasse macht die Motorleistung niedriger. Eine
Wagerechte Strasse liefert die besten Resultate.

Hohe Motortemperature - wiederholte Durchldufe veranlassen daB sich die
EinlaBkrimmertemperatur erhbhen. HeiBluft ist weniger dicht und verursacht eine
Verringerung der Motorleistung.

Beschleunigen Sie biss zum letzten Datenpunkt - beschleunigen Sie etwas Uber einen
Datenpunkt (z.B. 100 km, 1/8 Meile oder 1/4 Meile) hinaus um sicherzustellen daf alle
gewunschte Datenpunkt erfasst werden weil Sie noch Beschleunigen.
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Dieser Abschnitt enthdlt Lésungen fUr allgemeinen Probleme mit dem Dyno-Scan.

Scan-Werkzeug schliet an aber keine Sonden-Daten

Wenn keine Daten auf dem Bildschirm angezeigt werden, versuchen Sie die folgenden
Hilfsmittel:

1. Sperren Sie Schnelles Messen unter Tools Wahl Dialog.

Kann nicht den COM Port Offnen

Der COM Port ist entweder beschaftigt oder reserviert. Versuchen Sie die folgenden
Hilfsmittel:

1. Versuchen Sie ein anderes COM Port zu wdahlen.

2. Schalten Sie andere Software aus, die eventuell den gleichen COM Port benutzen
wollen.

Keine Kommunikation (Adapter)

Wenn der "keine Kommunikation" (Adapter) Dialog erscheint, bedeutet dieses daB die
Software nicht den Motor finden kann. Versuchen Sie die folgenden Hilfsmittel:

1. Stellen Sie sicher das die ZUndung eingeschaltet ist. Motor muB nicht laufen.
2. Versuchen sie, die Taste "An das Fahrzeug anschlieBen” wieder.

3. Stellen Sie sicher das der OBD Il Adapter sicher in dem OBD Il Stecker ist.

4. Stellen Sie sicher das das Kabel RS-232 im PC ist.

5. Stellen Sie sicher dass das Fahrzeug auch OBD Il hat.

6. Stellen Sie sicher das keine Sicherungen durchgebrannt sind. Das Scan-Werkzeug
bekommt 12 Volt vom OBD Il Stecker.

Keine Kommunikation (Fahrzeug)

Wenn der "Keine Kommunikazion Fahrzeug” Dialog erscheint, sehen Sie bitte auch "keine
Kommunikation" (Adapter).
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Verlorene Kommunikazion

Wenn der verlorene Kommunikazion Dialog erscheint, bedeutet dieses dal die Software

Kommunikazion verloren hat. Versuchen Sie die folgenden Hilfsmittel:
1. Stellen Sie sicher das der OBD Il Adapter sicher in dem OBD Il Stecker ist.

2. Stellen Sie sicher das das Kabel RS-232 im PC ist.

Lambdasonde Box ist leer

Nicht alle Fahrzeughersteller gehben diese Daten frei. Wenn diese Daten nicht unterstitzt

sind ist das Fenster leer.

Freeze Frame Fenster ist leer

Wenn das OBD Il System keinen Fehler ermittelt hat, ist das Fenster leer.

Lésche Fehlercodes Komand arbeiteten nicht, oder Warnlampe
stellte nicht ab

Es gibt einige mdglichen Ursachen warum die Warnlampe oder die Fehlercodes nicht
auszuldschen sind, oder immer wieder auf dem Scan-Werkzeug erscheinen.

Zuerst soll folgendes beachted werden: Probleme wie Fehlzindungen, defecktive oder
kurzgeschlossene Sonden, usw. Bringt die Fehlercodes immer wieder sofort zurGck.

Zweitens, einige Motoren k&dnnen nicht laufen wenn die Codes geldschte werden. In
diesen Fdllen stellen Sie den Motor ab befor sie versuchen die Codes zu I&6schen.

Als letztes, an einigen Fahrzeuge muB die ZUndung erst aus und wiede eingeschalted
werden befor die Warnlampe wirklich albstellt.
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Unterstutzung

Technische UnterstUtzung unseres Produkt wird Uber email und Telefon angeboten.
Technische UnterstUtzung ist auf den Dyno-Scan begrenzt.

Brauchen Sie technischer UnterstUtzung, stellen Sie bitte die folgenden Informationen zur
Verfigung:

Jahr des Fahrzeug (z.B. 1997)

Marke (z.B. VW)

Modell (z.B. Golf)

Das Problem dass angetroffen ist so spezifisch, wie mdglich angeben.
Verzeichnen Sie alle mégliche Fehlermeldungen, die durch die Software
angezeigt werden.

e Version von der Auterra Software herausfinden. Sie ist unter Hilfe | Dyno-Scan...
Mend.

% Uber Auterra Dyno-Scan

Dyno-Scan fiir Windows

Werzion 5.2.2

Copyright 2004-2005 Auterra, LLC. Al rights rezerved.

Bezuchen Sie unz auf dem iy auberaweb, com
Internet unter:

Tabelle 21: Uber Auterra Dyno-Scan Dialog
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Unterstitzung

Technische UnterstGtzung wird Uber email gegeben: support@auterraweb.com.
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Garantie Information

Garantie Information

Die Garantie des Auterra Dyno-Scan™ for Windows ist 1 Jahr. Beschdadigungen durch
missbrauch oder modificationen ist nicht unter Garantie.

Auterra Gbernimmt keine Verantwortung fir jede mogliche Beschadigung des
Fahrzeuges. Wenn die Software defekt pruft ist Auterra nur verantwortlich die Software
und/oder den Adapter auszutauschen oder reparieren werden weil unter Garantie.

Die gesamte Gefahr hinsichtlich der Leistung der Software ist mit Innen.
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