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Figyelmeztetések

A hdromszdégben elhelyezett felkidltdjel mindig valamilyen fontos tudnivalét jelez a
termékkel kapcsolatban. Kérjuk, tartsa be az 6sszes figyelmeztetést!

Ne jarassa a motort zart térben! A jdré6 motor mérgezé sz&énmonoxid gzt termel,
melynek belégzése sulyos egészségkdrosoddst illetve haldlt okozhat. Csak a
szabadban, illetve jol szell6z6tt helyen jarassa a motort! A vizsgdldberendezés
mUkddtetéséhez nem mindig szUkséges a motor jaratdsa.

Vezetés kdézben ne kezelje, illetve ne figyelje a vizsgdloberendezést! A vezetés
teljes odafigyelést kivan. A vizsgdldberendezés (scan tool) kezelése illetve
figyelése eltereli a figyelmet a vezetésrdl, ezért haldlos balesetet okozhat.

Gy6z46djon meg arrdl, hogy a PC, a vezeték és az OBD Il adapter nem
akaddlyozza a gépkocsi kezelészerveinek mikodtetését! A peddlok,
seb.valtékar illetve kormdnykerék elétt himbdldzd vezeték haldlos baleset
okozdja lehet. Mindig gy6z6djén meg arrdl, hogy a PC, a vezeték és az OBD |
adapter nem zavarja a kezelészervek mikddtetését, és biztonsdgosan régzitve
van. Ha a vizsgdldberendezés nem régzithetd biztonsdgosan a gépkocsihoz
Ugy, hogy ne zavarja a kezelbszervek mUkoddtetését, akkor ne vezesse a
gépkocsit, csatlakoztatott OBD Il adapterrel.

Ne versenyezzen, illetve soha ne Iépje 0l az eléirt sebességhatart! A
teljesitményméré mikodtetéséhez nagy sebességre kell gyorsitani a gépkocsit.
Teliesitmény-, illetve gyorsuldsmérést mindig zart versenypdlydn végezzen!



Hasznalati Feltételek

A szoftver szabadalom alatt dlld és bizalmas informdcidkat tartalmaz, melyet az
idevonatkozd szellemi tulajdon- és egyéb torvények védenek. On nem maébdosithat, illetve
adhat el a szoftveren alapuld termékeket, munkdkat.

A szoftver az On személyes magdnhaszndlatdra szolgdl. Mi egy személyes és nem-
kizérélagos haszndlati jogot (licenszet) engedélyezink Onnek, a szoftver targyban
szerepld kodvdltozatdra egy egyedUldlld, Windows-alapu személyi szamitdgépen torténd
haszndlatra azzal a feltétellel, hogy nem haijt végre (és harmadik személynek sem
engedélyezi a) mdsoldst, mdédositdst, mérndki visszafejtést, szdrmaztatott munka
|étrehozdst, nem jogosit fel az eldzbekre, illetve a szoftverrel &sszefiggd semmilyen jogot
semmilyen médon nem ad &t; és semmilyen mds médon nem maddositja a szoftvert.

Elallas

A "“Termék” a teljes Dyno-Scan for Windows terméket jelenti, beleértve a hardvert, a
szoftvert, a kezelési Utmutatdt, és a csomagoldst.

Az Auterra, LLC nem vdllal felelésséget semmilyen harmadik személy veszteségéért illetve
keresetéért mely ezen Termék haszndlatdbdl keletkezik. Az Auterra, LLC nem vdllal
felelésséget a Termék meghibdsoddsdbdl eredd adatvesztés miatti kdrilletve veszteség
tekintetében. Az adatvesztés elkerllése érdekében mindig készitsen backup mdasolatot
az 6sszes fontos adatrél egy mdsik adathordozéral

A Szoftver, és a hozzatartozé fdjlok, adatok és anyagok ,,ugy. ahogy van” kerUinek
ataddsra, bdarmilyen szavatossdg nélkUl, akdr kifejezett, akdr abbdl kdvetkezd, beleértve,
de nem kizérélagosan az eladhatésdgot vagy bizonyos célnak vald megfelelést. A
Szoftver minéségébdl illetve a teljesitményébdl szarmazé teljes kockdzatot a
Vevd/Felhaszndld viseli. A Szoftver meghibdsoddsdbdl/hibdjabdl eredd mindenféle
szUkséges javitds, szolgdltatds vagy mdodositds koltségét a Vevd/Felhaszndld viseli.

AZ AUTERRA, ILLETVE ANNAK VEZETOI, RESZVENYESEI, KOZTISZTVISELOI, ALKALMAZOTTAI,
TAGJAI, SZERZODESES DOLGOZOI, LEANYVALLALATAI, VAGY ANYACEGEI, NEM FELELOSEK
SEMMILYEN KiSERO, KOZVETETT VAGY KOVETKEZETT KAROKERT ILLETVE EGYEB KAROKERT
BELEERTVE, DE NEM KIZAROLAGOSAN AZ ELMARADT HASZNOT, ELMARADT JOVEDELMET,
ADATVESZTEST, A TERMEK VAGY BARMILYEN MAS BERENDEZES HASZNALATANAK
MEGSZUNESET, ALLASIDOT ES A FELHASZNALO IDEJET, ILLETVE BARMILYEN KIFEJEZETT VAGY
KOVETKEZO SZAVATOSSAG ILLETVE ALLAPOT MEGSZEGESET, A GEPKOCSIBAN KELETKEZO
KART, SZERZODESSZEGEST, HANYAGSAGOT, FOKOZOTT FELELOSSEGET VAGY BARMELY
EGYEB JOGELMELETET, EZEN TERMEKKEL KAPCSOLATBAN.

Szerzéi Jog (Copyright)
©1998-2005 Auterra, LLC. Osszes jog fenntartva.

Markaveédjegyek

A Windows® a Microsoft Corporation bejegyzett mdrkavédjegye. A Palm™, HotSync®,
Graffiti®, és Palm OS™ a Palm, Inc bejegyzett mdrkavédjegyei.
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Eloszo

Gratuldlunk Onnek az Auterra’s Dyno-Scan™ for Windows megvasarldsdhoz. Kérjuk,
olvassa végig, és tanuimdnyozza az aldbbi kezelési utasitdsokat.

Fébb tulajdonsagok

A Dyno-Scan™ for Windows programmal az aldbbi diagnosztikai és teljesitmény-mérési
vizsgdlatok végezhetdk:

Az 6sszes 1996-ban és késébb (USA piacra) gydrtott, illetve az AOBD-vel és EOBD-
vel felszerelt azsiai és eurdpai gépkocsi vizsgdlhaté.

Diagnosztikai hibakdédok (DTC-k) kiolvasdsa és térlése.

Beépitett hibakdd értelmezési adatbdzis beleértve az dltaldnos (generic) és
gydrtd-specifikus (enhanced) kddokat is.

Segitségével megszintetheté a zavarjelzé MIL (Check Engine, Service Engine
Soon) ldmpa vildgitdsa.

Kiolvashatdk és térdlheték a kdrnyezeti paraméter adatok (,,freeze frame data”).

EI& szenzor adatok figyelése vdlik lehetévé grafikonos, oszlopdiagramos és
szdmértékes kijelzésben.

Grafikus nagyitasra/kicsinyitésre és taroldsra van lehetdség egy virtudlis tarold
segitségével.

Egyszerre tdbb szenzor jelét lehet megjeleniteni, kGIonb6z6 mintavételi iddkkel.

Az él6 szenzor adatokrdl készUlt felvétel visszajdtszhatsd.

Tovdbbi vizsgdlatok elvégzése érdekében az adatokat tdbldzatba lehet rendezni.
Grafikus lambdaszonda figyelés és fedélzeti tesztek eredményei jelenitheték meg.

Készenléti (readiness) kddok kijelzése. Metrikus és angol mértékegységben vald
mérés.

Teljesitmény és nyomaték mérés.




Eloszd

e 0-60 (mérfold/éra)-ra, 1/8 és 1/4 mérféldes gyorsuldsi idd, sebesség, fogyasztds és
csucssebesség mérés

o Windows 98 és késdbbi operdcids rendszerrel futtathato.

e 1 év garancia

Minimum Szoftver és Hardver Igéeny

Az aldbbi operdcids rendszerek valamelyike és Microsoft Internet Explorer 5.01 illetve
késébbi kiadds szUkséges a futtatdshoz:

e Microsoft® Windows® 98

e Microsoft® Windows® 98 Second Edition

o Microsoft® Windows® Millennium Edition (Windows Me)

¢ Microsoft® Windows NT® 4 (Workstation or Server) a Service Pack éa-val

e Microsoft® Windows® 2000 (Professional, Server, ill. Advanced Server) a legUjabb
Windows szerviz csomaggal és legfontosabb frissitésekkel, melyek a Microsoft
Security Weboldalon elérheték (www.microsoft.com/security).

e Microsoft® Windows® XP (Home ill. Professional)

e Microsoft® Windows® XP Media Center Edition

e Microsoft® Windows® XP Tablet PC Edition

e Microsoft® Windows® Server 2003 csalad

Minimdlis hardver igény:
e Pentfium 166MHz vagy gyorsabb

e 64MB RAM vagy tébb

Auterra Dyno-Scan™ for Windows

A Dyno-Scan™ for Windows csomag az aldbbi négy részbdl dll:
e OBD Il adapter és szoftver
e OBD Il kabel
e USB vagy RS-232 null modem kdbel

e Windows laptop vagy asztali személyi szamitdégép (kGlon megvdsdriandd)



Eloszd

Q

1.4bra: A Dyno-Scan for Windows tartalma

Hol van a gépkocsi OBD Il csatlakozéja?

Az OBD Il el8irdsokat kielégité gépkocsiknak kdtelezden rendelkeznie kell egy 16-
kivezetéses csatlakozédval, melynek a gépkocsi vezetédiléséhez kdzel, a mUszerfal alatt
kell lennie egyszerlen hozzdférhetd helyen (Idsd 2). Eléfordulhat, hogy a csatlakozd a
hamutartd mogott, vagy egy kdnnyen eltdvolithatd mianyag fedél alatt taldlhaté.

DonEooEmE
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2.4bra: A gépkocsi OBD Il csatlakozéja (El6Inézet)

Tamogatott Gépkocsik

Az Auterra Dyno-Scan™ for Windows tdmogatja az 6sszes, 1996 illetve azutdn gydrtott
gépkocsi OBD-s vizsgdlatdt, beleértve az amerikai, eurdpai és dzsiai tipusokat is.

Az OBD Il adapter a kdvetkezd autdipari szabvdnyos interfészekkel torténd
kommunik&cidt tdmogatja: VPW, PWM, ISO, Keyword Protocol (KWP) 2000, és
opciondlisan CAN.



A Windows Szoftver Betoltése

Az Auterra Windows szoftver személyi sz&mitdgépre torténd téltése egyszer(. Ez a fejezet
mutafja be ennek modjat.

Internet Explorer Frissités Telepitése

A Dyno-Scan szoftver a Microsoft Internet Explorer 5.01 illetve késébbi kiaddsain alapszik.
A vdltozat szdma a Sugd / Névjegy Internet Explorer (Help / About) menUben taldlhatd
az Internet Explorer-en belUl. Ha 5.01 elétti vdaltozata van, akkor az aldbbiak szerint kell
frissiteni a rendszert.

A CD ROM-on Az Internet Explorer 6 angol nyelv( vdltozata taldihatd. A Microsoft
honlapjdrdél kézvetlenll, ingyenesen letdltheti az Internet Explorer nem angol nyelv(
frissitéseit: http://windowsupdate.microsoft.com

1. Zd&rjon be minden programot.
2. Helyezze be a Dyno-Scan for Windows felirati CD-t a CD-ROM meghajtéba.
3. A Start menUbdl vdlassza a Run-t (Futtatds).

4. Ijabe a D:\Internet Explorer\ieésetup sz6veget (helyettesitse a CD-ROM-jdnak
azonositdjat az On szdmitdégépének megfeleléen — a példdban D meghajtd).

5. Kovesse a képernydn megjelend utasitdsokat.

A Dyno-Scan for Windows telepitése
1. Zdrjon be minden mds programot illetve ablakot.

2. Helyezze be a Dyno-Scan for Windows feliratd CD-t a CD-ROM meghajtdba.

3. A Start menUbdl valassza a Run-t (Futtatds).

4. fIrja be a D:\setup széveget (helyettesitse a CD-ROM-janak azonositéjat az On
szamitdégépének megfelelen — a példdban D meghajtd). Ha a futtatds nem indul el,
akkor valdszinlleg nincs telepitve az Internet Explorer 5.01 ill. késébbi kiadvanya (Idsd
Internet Explorer Frissités Telepitése).

5. Kovesse a képernydn megjelend utasitdsokat.



http://windowsupdate.microsoft.com/

A Windows Szoftver Betdltése

Az USB Meghajté (Driver) Telepitése

A A-302 Windows csomag tartalmaz egy B-301 USB OBD Il adaptert. Ezen adapter
haszndlatdhoz telepiteni kell egy USB meghaijtédt. Ez a fejezet csak az OBD Il adapter USB
vdltozatdra vonatkozik, ahogy az a 3.4bra: USB OBD Il adapter.

&

3.dbra: USB OBD Il adapter

1. Csatlakoztassa az USB OBD Il adaptert a Windows-os személyi szamitdégépének
bdrmelyik USB port-jdhoz.

2. Az UjHardvert Taldlt (Found New Hardware) ,,vardzsld” képernydje fogja mutatni
az “Auterra OBD Il USB Device" telepitését.

Found Mew Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

This wizard helps pou install software for:

Auterra OBD 11 USE Device

Z'\.-) If your hardware came with an installation CD
L2 or floppy disk, insert it now.

"What do you want the wizard bo do?

(@ iInstall the software automatically [Recommendedf

() Install from a list or gpecific location [Advanced)

Click Mext to continue.

[ Mext > ][ Cancel ]

3. Kovesse a ,vardzsld” utasitasait, és ha a meghaijté fdjlokat (driver files) kéri a
program, akkor vélassza az Auterra CD ROM-ot a D:\USB meghaijtd kényvtdrban.




A Windows Szoftver Betdltése

Files Needed X]

The file "slabbusz. sy’ on Auterra OBD 1l USE Device

“:‘nﬁ Installation disk iz needed.

Type the path where the file iz located, and then click
ok

LCopy filez from:

|D:\L|SBDriver V| [ Browse. . ]

4. Amikor az elsé meghaijto telepitése lezajlott, az Uj Hardvert Taldlt (Found New
Hardware) ,,vardzsld™ Ujra mutatni fogja a mdasodik meghaijtédt. Ismételje meg a
fenti lépéseket a mdsodik meghajté telepitéséhez.

Virtualis COM Port

Amikor az USB OBD Il adaptert csatlakoztatia a személyi sz&mitégéphez, a meghajtd egy
virtudlis COM port-ot fog létrehozni, melyet egy azonositéval Iat el. A Windows Device
Manager mutatja az &sszes étrehozott port azonositét. Az “Auterra USB OBD Il Adapter”
cimkével elldtott bemenet jeldli az USB OBD Il adapterhez tartozd virtudlis COM port-ot.

L Device Manager |Z| |E| E|

File  Ackion  ‘Miew Help

m & 2 A

-j Compuker .
g Disk drives
é Display adapkers
iy DVDYCD-ROM drives
=4 Floppy disk controllers
IDE ATASATAPT controllers
‘z Kevboards
"y Mice and other painting devices
@ Monitars
+- B8} Metwork adapters
- Parts (COM & LPT)
(;f Auterra USE OBD II Adapher {COM3)
r;’f Carrunications Park (COM1)
& ECP Printer Port (LPT1)
+ ﬂ. Processors

][] [ [ [ [ [ [ [

| £

4.abra: Auterra USB OBD Il Adapter COM Port

Szoftver frissitések

A szoftverfrissitések letdltése érdekében Idtogassa rendszeresen az Auterra weboldaldt:
www.auterraweb.com.



http://www.auterraweb.com/

Csatlakoztatas

Az Auterra Dyno-Scan™ for Windows gépkocsihoz csatlakoztatdsa egyszerl. Ez a fejezet
mutafja be ennek modjat.

A Dyno-Scan™ csatlakoztatasa a személyi szamitogéphez

A Csatlakoztassa az USB kdbelt a személyi szamitégép USB port-jdhoz. Ha a csomag
soros kdbellel van elladtva, akkor csatlakoztassa az RS-232 kdbelt a személyi
szamitdégép COM port-jdhoz.

B Csatlakoztassa az USB ill. RS-232 kdbelt az OBD Il adapterhez.

C Csatlakoztassa az OBD Il kdbelt az OBD Il adapterhez és hizza meg a két csavart.

5.dbra: Dyno-Scan™ csatlakozdsok

A Dyno-Scan™ csatlakoztatasa a gépkocsihoz

Keresse meg a gépkocsi OBD Il csatlakozdjdt. A 16-pdlust OBD Il csatlakozdnak a
gépkocsivezetd Ulés kdrnyékén kell lennie (rendszerint a mUszerfal alatt vagy a
hamutarté moégott) Lasd 2.

Csatlakoztassa az OBD Il kdbelt a gépkocsi OBD Il csatlakozdjdhoz.




Csatlakoztatds

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a csatlakozd megfeleléen Ul az aljzatban.

A COM Port (kivezetés) Kivalasztasa

1. Inditsa el a Dyno-Scan programot.
2. Vdlassza az Eszkdzok / Bedillitasok... (Tools / Options...) menUt.

3. A Bedllitdsokban (Options) vdlassza ki azt a COM kivezetést, melyhez a
vizsgdldberendezés csatlakoztatva van. A lenyild COM port lista csak azokat a COM
kivezetéseket mutatja, melyek a szamitdégépre telepitve lettek. Ldsd a Virtudlis COM
Port fejezetet a COM port szdmok Windows Device Manager-ben torténd kijelzésével
kapcsolatos informdcidkért.

4. Nyomja meg az OK gombot.

Ekkor a Dyno-Scan for Windows vizsgdldberendezés bedllitdsa megtortént, és készen dll a
haszndlatra.




A Scan Tool (vizsgaldberendezés)
mukodése

A Dyno-Scan™ szoftver ugy lett kifejlesztve, hogy kénnyU legyen kezelni. A kdvetkezd
oldalakon képernyérél-képernyére bemutatjuk a szoftver mikddését.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a PC, a kdbel és az OBD Il adapter nincs 0tjdban a
gépkocsi kezelGszerveinek. A peddlok, seb.valtdkar ill. kormdanykerék eltt
kigydzd kdbel sulyos baleset okozdja lehet. Mindig gyéz&djon meg arrdl, hogy a
PC, a kdbel és az OBD Il adapter biztons&igosan van elhelyezve és rogzitve. Ha
a vizsgdldberendezést nem lehet Ugy elhelyezni, hogy a gépkocsi
kezel&szerveinek mUkoddtetését ne zavarja, akkor ne vezesse a gépkocsit
csatlakoztatott OBD Il adapterrel.

A vizsgaldberendezés gépkocsihoz csatlakoztatasa

A vizsgdldberendezést a gépkocsi diagnosztikai csatlakozdjdhoz kell csatlakoztatni,
kivéve a demonstrdcids Uzemmaoddban, ahol a gépkocsi adatai szimuldltak.

1. Forditsa a gépkocsi gyujtdskapcsoldjdt Kl helyzetbe.
2. Csatlakoztassa az OBDII kdbelt a gépkocsi OBDII csatlakozdjdhoz.
3. Kapcsolja be a gyuijtdst. A gépkocsi motorjinak nem kell Uzemelnie. A motor

Uzem kdzbeni vizsgdlatdhoz a motort be lehet inditani.

Ne jarassa a motort zart helyen. Uzemeld motor mérgezd szénmonoxidot
tartalmazé kipufogdgdzt termel, melynek belélegzése mérgezést illetve haldalt
okozhat. Csak jol szell6z6 helyen illetve a szabadban jérassa a motort.

A Dyno-Scan™ program inditasa

1. Akezddboldalon Iévé Dyno-Scan ikonra torténd kettds kattintdssal inditsa el a
Dyno-Scan™ programot a szamitdgépen. Kildnbdz6 nyelveken indithatja el a
szoftvert a Windows Start gomb | Dyno-Scan | (Nyelv) | Dyno-Scan
kivalasztésaval.
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2. Amikor a program elindult, vdlassza a Fdjl/Csatlakozds (File/Connect)
menUpontot.

3. A, Csatlakozds” (,,Connect”) ablakon nyomja meg a ,,Gépkocsinoz Csatlakozds”
(,Connect to Vehicle") gombot a gépkocsinoz térténd csatlakozds érdekében.

"Czatlakoztazza a vizegaloberendezést a gépkocsl diagnosztikal cratlakozdjdhoz, adjiara a
H gyiijtazt, &z nyomja meg az alul talalhatd "'Gépkocshoz czatlakozaz™' gombat. "

[] Dema gépkacsihoz csatlakozas [ Gépkoczihog czatlakozas l [ b Egzem

6.4bra: Csatlakozdsi képernyd

4. Egy pdr mdsodperc mulva a program felépiti a kapcsolatot a gépkocsi
vezérlémoduljgval.

A Beallitasok (options dialog) képernyo

Y g

A ,,Program inditasakor haszndlja az eléz6 felhaszndlé bedllitasait” (Reload last user
parameters when starting program) kivdlasztdsa elmenti az ésszes utolsd ismert
paraméter-bedllitast.

Az Altaldnos (General) fOlén taldlhaté COM Port bedliitds segitségével kivalaszthatéd a
személyi szamitdgép dltal haszndalt COM port (kommunikdcids csatlakozd). GyézEdjon
meg arrdl, hogy a kivdlasztott COM port megegyezik azzal, melyhez az OBDII soros kdbel
csatlakoztatva van.

A ,,Mérés Alap Mértékegysége"” (Default Units of Measure) bedllitdsaval valaszthatd
angol és metrikus mértékegység haszndlat. Nem minden szenzor haszndl angol
mértékegységet. Ebben az esetben a metrikus mértékegység haszndlatos.

A ,,Gyors Mintavétel” (Fast Sampling) bedllitds lehetévé teszi a normdlis mintavételi
frekvencidandl gyorsabb mintavételt néhdny gépkocsi esetén. Ha valamelyik gépkocsindl
azt veszi észre, hogy az él6 szenzorjel figyelés nem mUkoddik, vagy a szenzor adatai
rendszertelendl frissUlnek, akkor iktassa ki ezt a bedllitdst.

A CAN 6x Kommunikdcié (CAN 6x Communication) meniUpont engedélyez, illetve letiltja
a nagysebességy, ,lekérdezésenkénti hat minta” kommunik&cids Uzemmodot.
Alaphelyzetben egyszerre egy szenzor kerUl lekérdezésre a gépkocsibdl. Ha a gépkocsi
t&dmogatja a CAN bus-t, akkor elvileg akdr 6 paraméter egyidében térténd adatdtvitelét
is tdmogathatja.

Az , Alapbedllitéasok Visszadllitdsa” (Reset Defaults) gomb segitségével visszadllithatd az
osszes bedllitds az alapértelmezett dllapotba.

10



A Scan Tool (vizsgdloberendezés) mikodése

@ Beillitasok
Altalanos | Mézet

COt Part:
||:|:|M'| b | faypors mintavetelezés
&lapértel it

Sikglalllste [] CAM Ex kommurik Acis
|.-'1‘-.ng|:|| hd |

H Com Log [Czak zavar
elharitasra)
Alapbedlitasok visszadlitésa | | Ok || Mégsem |

7.dbra: Bedllitasok (Options) képernyd, Altaldnos (General) fil

Dyno-Scan Fajl Tipusok

A szoftver négy tipusU adatfdjlit haszndl négy kilonbozd {4l kiterjesztéssel.

1.tablazat: Fdjl Tipusok

Fdjl Tipus Fé;jl Megnevezés
Kiterjesztés
FI6 Adat Fdjl - Live Id EI6 adatfdjlok él6 paraméter felvételeket tarolnak.
Data File
Teliesitmény/Nyomaték | .pt Teliesitmény/nyomaték futdsi adatokat tdrol.
Fdijl - Power Torque File
Gyorsulds Fdjl - .ac Gyorsulas futdsi adatokat tdrol.
Acceleration File
Teljesitménymérd .ds Gépkocsi és kdrnyezeti bedllitdsi adatokat térol.
Bedllitds Fajl - Dyno
Setup File

Tulajdonsagok (Properties) Ablak

Néhdany ablakban tulajdonsdg értékek Iathatdk (példdul az aldbbi Dyno Bedllitds — Dyno

Setup tulajdonsd

gok).

11
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Dyno Beallitaz Tuladonzagolk,

=

=

kMegieqyzés

Aittéted

Front fellilet
Gumiabroncs Stmérd
LE&gellenallazi téryezi
Tomeg

Himérzéklet

Myomas

Paratartalom

Tengeszint felett magaszzag

Fajl
Jelenlengi F&)l néy

"8 Nyno Bedllitds Tulaid...

8.dbra: Dyno Bedllitas (Setup) Tulajdonsagok Ablak

Az &sszes ablaknak ugyanazok a tulajdonségai, pld.:

e A vastagon szedett tulajdonsdgok mddosithatdk.

e A szUrkén szedett fulajdonsdgok nem modosithatok.

e Bdrmilyen tulajdonsag vdaltozds azonnal tarolédik a lemezen.

Egy adott tulajdonsag érték megvdaltoztatdsdhoz kattintson a paraméterre és irja be az Uj
értéket. A vdltozds azonnal tdrolddik a lemezre.

Navigacios Ablak

A navigdciés ablak a fé képernydre térténd kapcsoldsra haszndlhatd.
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Altalanos Informacidk

Hibakadak

Eld adatak

Teszt eredmények,

€

Fedélzeti vizsgalatak,

¥izsgaloberende...

Dyno

9.4bra: Navigdcidés Ablak

A képernydk kdzdtti kapcesoldshoz hajtsa végre az aldbbiakat:
1. Kattintson az egyik fécsoport gombra.
2. Kattintson egy tétel ikonra az adott csoportbdl.

Példdul, a ,,Gyorsulds” (Acceleration) képernyd megnyitdsdhoz vdélassza a ,,Dyno”
csoportot, majd kattintson a ,,Gyorsulds” (Acceleration) ikonra.

Altaldnos Informéciok Képernyésav

Az Altaldnos Rendszerek (General Systems) képernydsdv mutatia a gépkocsi vizsgdlati
rendszereivel kapcsolatos dltaldnos informdcidkat.
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Auterra Dyno-Scan

: Fajll Nézet

P Caatlakoas | L= @ O

acid (Y

El5 adatok  Visszajatszas

Eszkiztk  SOgd

| O Megriyitas -

Vizsgalob.

Patarnéter

Elérhetizég

Ertdk

Altalanos rendszerek

Teszt eredmények.

Fiitatt katalizator

Merm falvamatos Merm Tamogatott

Q A gépkocsi OBD kialakitdsanak tipuza Téamogatott OBD {Szdvetzégi EPA) =] i
= 1. thzeldanyag rendszer dllapot Téamogatott Myitott szabalyzdkir - A vezetés kirllmeényei miatt
Alaldnos Informacidk 3 % 4 1 Nem T3 afl.ie)es ale
. thzeldanyag rendszer dllapot em Tarmogatott Megiequzés
@ Aktivalt szekunderlevead rendszer llapot Tamogatott Az els8 kataliz &tor elStt aépkocs
Hibakédok Kiegészitt bemeneti allapot Tamogatott Kiegészitd hajtas (FTO) nerm aktiv Anctel o 5.0
Front felilet 20.0 =
hr Gurniabroncs atmérd 25
Gepjarmu figyelés vizsgalat allapot Légellendllési tényezt 035
& Tiime 3000 b
Eitadstck: Figvelés Tipug Eléthetiség Teszzt dllapot = = —[
= 7 oy 5 ” " — || Fail
ﬁ Egéskimaradés figyelés Folyamatoz Témaogatatt Telies Sl Jeenteq filnev
L ambda-szondak TizelBanvag rendszer Faolvamatos Mem Tamogatott
i 1 Egvéb rendszerelemek Faolvamatos Témogatott Teljes
o) . ; ; = Dyro Bedlitis..
' k.ataliztor Mem falyamatos Témogatott Mem teljes |

v

€

ECL modul

ry
Gépjarma informacio 2t

Fedélzeti vizzgalatok A
= 249
Paraméter Erték hdénékegyséa
Alvazszam (VINY 1G1JCEA44RT 262367 G
Kalibracid azonositdk JMBTIEFE1E00
Kalibracid azonositdk JrABT4TET 2611
Kalibracid eredetiség-igazold szamaok 39383132
Vizsgalsherende... Kalibracid eredetiség-igazold szamak 33343736
— OBD figweld karilmeények egyesitett counto 12584 count
Dine Giydjtas counter 13108 count
2 K.ataliz&tor figyeld wégrehajtasi count-ok 1.h - 13622 count -
Czatlakoztatott CaM [5] B00kb) Elg 0% DynoSetupTest.ds

10.4bra: Altaldnos Informdciék Képernyd

Diagnosztikai Hibakodok Keéperny6

A Diagnosztikai Hibakddok képernyd mutatia a gépkocsi hibakddjait és kdrnyezeti

paraméter adatait.
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% Auterra Dyno-Scan

I OF&l Mézet EIS adatok  Visszajitszas  Eszkizdk  SOgd

i B Csatlakozas “E,| e Ui~| L) Megryitas =

€ X} Tarolt diagnosztikai hibakodok
Vizsgalob...

Diagnosztikai hibakad Kategdria A zavarjelzd lampa A

= PO457 Hajtazlanc i
Altalanos Informacick Hibakdd (DTC) adat heghatarozas i BT clé
@ Gieneric Parolgasi emisszio szabalyzd rendszer timitetlenség érzékelt (Thzeldanyag betihbsapk tegjequeés
Bl Gépkoe
Diagnosztikai hibakad Kategdria A zavarjelzi lampa Attétel 5.0
Hibakddok. 4 P il b
# 0524 Haijtaslanc lgen Fraont felilet 20.0
R & PO444 Hajtaslanc Rl ibones dmér | 25
Légelendllasi térpezd 0,35
Eidiadatole Figyelt diagnosztikai hibakadok T | | Timeg 3000 -]
= Fail
ﬁ Diagnosztikai hibakad Kateadria A zavarjelzd [Ampa (M ~ Jehlanlag\ il név
Lambdaszondak || ® P0457 Hajtaslane
1 = P0524 Hajtaslanc
o) # Dyno Bealltés..
' ‘ Hibakdd (DTC) ada Meghatdrozds
Teszkersdmenyek Genetic hotoralaj nvormés tal alacsony jelszint
g_{ Diagnosztikai hibaksd Kategdria A zavarjelzd [ampa (M
Fedélzeti vizzgalatok, - PO444 Hajtaslanc
o CnERd Loidalse, b

Kornyezeti paraméter

Paraméter Erték hiérteke A
A kérnyezeti paraméter adatokhoz tartozd hibakad FO524 3
1. thzeldanyag rendszer allapot Myitott szabélyzakér - Avezetés kirilményei mia
Szamitott terhelés érték 56.5 %
1221 L5 FR |
. totor hiittfolyadek hiimerseklet 111 F
Rvidtawl thizelfanyag illesztés - B1 234 %
Dyno
! Hosszltéwi thzeldanyag illesztés - B1 2848 %
% || Ravidtava thzeldarnvag illesztés - B2 344 % v
Czatlakoztatott CaM [5] B00kb) Elg 0% DynoSetupTest.ds

11.4bra: Hibakédok Képernyd

Tarolt és Figyelt (Stored and Pending) Diagnosztikai Hibakédok

A tdarolt és figyelt diagnosztikai hibakddok képernydsdvok mutatjdk a gépkocsi tdrolt és
figyelt diagnosztikai hibakédjait (DTC).

Az &sszes DTC 30 mdsodperc alatt jelenik meg. Ha a gépkocsi zavarjelzd MIL/Check
Engine/Service Engine Soon ldmpdja vildgit, akkor térolt hibakdd van a rendszerben.

Ha meg akarja szintetni a MIL vildgitdsat, akkor vdlassza a Tools/Hibakdd térlés....
térlédik. Vdarjon egy pdr mdsodpercet, a Hibakddok Torlése (Clear Trouble Codes)
kéepernydn megjelend ,lgen” (,Yes") gomb megnyomdsa utdn, hogy a
vizsgdldberendezés elvégezhesse a torlési parancsot.

Hibakddok tdrlése X

? | ‘Biztos benne, hoay meq akarja szintetni 3 zavarielzd lampa (MIL) vilagitasat, és teljesen tordlni akaria az dsszes
\-‘\'/ diagnosztikai hibakadot a gépkocsi memariajabol™
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Kornyezeti Paraméter Adatok Képernyosav

A Kérnyezeti Paraméter Adatok képernydsdv mutatja a gépkocsi kdrnyezeti paraméter
adatait. Amikor olyan diagnosztikai hibakdd van jelen, amely a zavarjelzd MIL [dmpa
vildgitdsat okozza, akkor a gépkocsi vezériéegysége elmenti a hiba keletkezésének
pillanatdban mért, meghatdrozott szenzorok értékeit. Ez a képernydsdv Uresen marad,
ha a gépkocsinak nincs kérnyezeti paraméter adat informdacidja.

Felvétel/Visszajatszas (Record/Playback)

Az EI& Adatok (Live Data) képernydn felvételt lehet késziteni az é16 szenzor adatokrdl, és
vissza lehet azokat jatszani. A felvétel és a visszajdtszdas a Visszajatszdsi MenUpontbdl
(Playback menu option) szabdlyozhato.
A Felvétel/Visszajatszas (Record/Playback) bedllitdsok az aldbbiak:

EIS (Live) - éI6 adatokat jelenit meg, ahogy azok térténnek.

Lejatszas (Play) — visszajatszik egy elézéleg felvett fdjit.

Stop — megdllitia a fajl lejatszasat.

Felvétel (Record) - elinditjia az él6 adatok felvételét.

Sziinet (Pause) — pillanatnyilag szUnetelteti a fdjl visszajdtsz&sat.
Az EI6 Adatok (Live Data) résznek két mikoddési médja van: EIS (Live) és Lejdtszds (Play).
Az EIS (Live) kivdlasztdsakor az &sszes megjelend paraméter él6 értékként jelenik meg a
gépkocsibol. Ha a Lejatszas (Play), Sznet (Pause), Stop, vagy Felvétel (Record) van
kivalasztva, akkor a vizsgdldberendezés , Lejdtszdsi Uzemmddban'-ban (,,Play mode”)
van.
Egy EI& Adat (Live Data) fajl egy sor felvett paramétert tartalmaz. A Paraméter Javitds
(Parameter Edit) képernyd mutatja a felvett paramétereket a paraméter listdban
(Parameter list) és a "Lejatszds” ("Play") sz6 Idthatd mint modul. Tovabbi informdciokért
I&dsd Paraméter Javitds (Paraméter Javitds (Parameter Edit) Képernyd).

Egy tipikus EI& Adat (Live Data) felvétel fejezet az aldbbiak szerint zajlik:

1. Kapcsolion az EIé Adatok (Live Data) képernyére, ahogy az a Navigdcios Ablak
(Navigdcids Ablak) részben dall.

2. Gydéz8didn meg arrdl, hogy a Visszajatszas (Playback) Uzemmod Elé-re (Live) van
bedllitva, a Lejatszas/ElS (Playback/Live) menU opcid vdélasztdséval.

3. Hozzon létre egy Uj EI& Adat (Live Data) faijlt a Fajl/Uj/Elé Adatok Fajl....
(File/New/Live Data File...) valasztaséval.

4. fIrjon be egy nevet, és nyomja meg a Megnyitdast (Open).
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5. Nyomja meg a Bedllitdsok (Options) cimkét a Grafikon (Graph) ablak jobb felsd
sarkdban, vagy jobb egér gombbal kattintson bdrhovd a Grafikon (Graph)
mezdbbe. Vdlassza a Paraméterek Javitdsa (Edit Parameters) menUpontot.

6. Nyomja meg a Paraméter Hozzdaddsa (Add Parameter) gombot.

7. Vdlasszon egy szenzort a képernyd jobb oldaldn 1évé ECU Paraméter mezdbdl.

8. Nyomja meg az OK gombot.

9. A felvétel elinditdsdhoz dllitsa be a Lejatszdsi Uzemmodd-ot (Playback mode) a
Lejatszds/Felvétel (Playback/Record) menUben.

10. Egy pdr mdsodperces felvétel utdn vdlassza a Lejatszas/Ledllitds (Playback/Stop)

menUpontot.

11. Vdalassza a Visszajatszas/Lejatszds (Playback/Play) menUpontot az elézbleg felvett

fajl visszajatszdsdhoz.

Paraméter Javitas (Parameter Edit) Képernyé

A Paraméter Javitds (Parameter Edit) képernyd kivdlaszt egy figyelendd, felveendd,
illetve visszajatszandd paramétert.
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% Paraméterek javitasa

[! Paraméter hozzdadasa ] ['! Paraméter eltivalitaza

Eli adat ablak

Paraméter

L._a_mh'c!aszunda B1 '5,3 . . ECU modul: intavetel sebeszeg; b Ertakegueagek:

Tiizeldanpag elogztdczd npomas
249 A4 | | b agaz A | | Angol w |
Faraméterak:
Lambdaszonda B2-54 szélessava V Wezérelt EGR
Légaramlasi térwezd a MAF-tal Wezérelt fojtdszelep £
M atar fardulatzzam Werérelt kieayenlités
b otor hitofolyadék himeérseklet Wezérelt parnlgasi-gn
b otorinditaz ata elelt ido Wezéromodul feszits
Relativ fojtdszelep helyzet Wilagitd hIL-el futott
Rividtawd thizeldanyag ilesztés - B Wiladaitd MIL-el megte

Rividtawd tlizeldanyag illesztés - B2
Szamitott terhelés éték
5

IOMAas

Tiizeldanpag elosztdced nyomas [mérddra)

Tiizeldanyag elosztdc:d nyomas szivacsthoz képest

Tiizeldanyag parolgasi rendszer goznpomas

Tiizeldanyag-zzint bemenet

< >

[ k. l [ M Egzem

12.abra: Paraméter Javitas Képernyé

El6 Adatok (Live Data) Képernyé

Az El& Adatok (Live Data) képernySnek grafikus és adatlista része is van.
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Auterra Dyno-Scan - LiveDataSample. ld
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13.4bra: EI6 Adatok Képernyd

Lambdaszondak (Oxygen Sensors)

A Lambdaszonddk képernyd mutatja a vezérlbegység lambdaszonda tesztjének
eredményeit.
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% Auterra Dyno-Scan
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14.4bra: Lambdaszondak Képernyd

Teszt Eredmények (Test Results) Képerny6

A Teszt Eredmények képernyd mutatja a meghatdrozott alkatrészek / rendszerek fedélzeti
diagnosztika dltal végrehajtott vizsgdlatdnak eredményét, melyeket a rendszer
folyamatosan vagy idészakonként vizsgdl.

A Teszt Eredmények képernydsdv mutatja a gépkocsi vezérlémodulja dltal végrehajtott
vizsgdlatok eredményeit. Az itt kijelzett eredmények a gépkocsi fedélzeti sz&mitdgépe
(ECU) dltal, a legutdbbi sikeres vizsgdlat alapjan sz&mitott/mért eredménye.
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A Scan Tool (vizsgdloberendezés) mikodése

Auterra Dyno-Scan

: Fal Nézet

El§ adatok  Visszajdtszas  Eszkézok  Sugd

+

Szenzor elhelyezkedés

Lambdaszonda figvelés 1.hengerzor-1.szonda

Lambdaszonda figvelés 1.hengerzor - 2.zzonda

Teszt eredmenyek

p—|
~

e rmneoewsral | | ambdaszonda jel magyarazat

& i SO0A
Fedélzeti vizegélatok.
sS04 - - — = =
Oxygen
Sensor
Output
$o03 _——- -
]
Yizsgaloberende...
I_)ynu
s Time |
- $06 « = 505 e » $09

Teszt azan Faraméter Erték fin ax hErtéke gy Megegyzés
@ $01 Dis-szegény szonda kiiszdbérek fesziltség k. 2.1634 1.0033 3.0100 W .&-tt'tnl - 50
: Etel A
Hibakol $0B EWlid égéskimaradas szamolds a leguiobhi 1 9541 G224 21845 counts Front felilet o0 —
hf $oc Egéskimaradas szidmolés a leguidbbifelenlegi 17733 8224 24672 counts Gumiabroncs Atmért 25
§ Légelendllési téryezti  0.35
El adatok Szenzor elhelyezkedes Tameg 3000 L[
= # Lambdaszonda figyelés 1.hengersor - 3.czonda Fail
[ Lambdaszonda figyelés 1. hengersor-4.szonda Jelenlegi f&] név
Lambda-szondak. # Lambdaszonda figvelés 2. hengersor-1.szonda
‘ﬁi #- Lambdaszonda figvelés 2. hengersor - 2.szonda oy

Csatlakoztatott

CAM (51 500kb) El

ot

LiveDataSample./d

DynoSetupTest ds

15.4bra: Teszt Eredmények Képernyd

Koédkeresési Keéperny6 (Code Search)

A Kédkeresési Képernyd (Code Search) interaktiv keresési lehetéséget biztosit a
diagnosztikai hibakdédok (DTC) jelentéséhez.

@ Kod kereses

@ Akeresendd kfl:ti PO524

Hibakad [DTC] adatbézis
Generic

l [ tégzem

A keresés eredménye

Meghatarozas
tataralaj npomas Wl alaczony jelszint

16.abra: Kédkeresési Képernyé
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A Scan Tool (vizsgdloberendezés) mikodése

Az Altaldnos (Generic) és Tipusfiggd (Enhanced) hibakédoknak elére meghatdrozott
numerikus tartomdnyuk van, amint az a 2. tdbldzatban (DTC csoportositds) 1atszik.

2.tablazat: DTC Csoportositasok

ISO/SAE dltal meghatdérozott (Altaldnos- Gyartom{ altal meghatdarozott (Enhanced)
Generic)

PO00O - P0999 P1000 - P1999

P2000 - P2999 P3000 - P3399

P3400 - P3999

Fedélzeti Vizsgalatok (On-Board Tests) Képerny6

A Fedélzeti Vizsgdlatok képernyd mutatja a gépkocsi dltal tdmogatott kétiranyd
beavatkozdsokat. A kétirdnyu fedélzeti vizsgdlatok a vizsgdldberendezés dltal kilddtt
parancsok bizonyos beavatkozdsok elvégzésére.

% Auterra Dyno-Scan

! P&l Mezet EI adatok Visszajitszas Esskiztk  Sugd

: ‘Q) Csatlakozas \|.5.| C U] - Lg% Megnyitds ~

“El'Ketiranyu szabalyzas

Ell
[ Kivélasztatt fedélzeti vizsgalat futtatas ]
g -
a h Walaszt  Teszt azonositd Parameter Allapot
Italéros Informacick | f: —— . E P p— TRT— " t
@ $01 Tizeltianyag parolgas-szabalyzd rendszer tomitetiség vizegalat Telies Megieqyzés
e Andtel 5.0
Hibaksdalk Froni flilet 00 —
af Gumiabroncs atmerd 25
Légellenallasi terpezt  0.35
Elii adatok Tameg 3000 j

= Fail
¥ Jelenleqi F&]l név
Lambda-szondak
|
!

I 7o Tl ™ Dyng Bedlits..

T e | KK etiranyu vizsgalat leiras |

Atizeldanyag parolgas-szabalyzd rendszer tdmitettség-vizsgalat [étrehozza a parolgas-szabalyzd rendszer timitettzégi
vizzgdlatdhoz szikséges eléfeltételeket, de magat a vizsgélatot nem végazi el. Példa: parolgasi gbiz elvezetést szabdlvzd
maagnesszelep zarasaval megszinteti a tdmitetlenséaet, amikor a rendszer nyomas alattvan. & aépjarmi aydrdia
felelts a vizzgalat automatikus leallitasi {jelen peéldaban a magnesszelep nyitasi) feltételeinek meghatarozasara, mint
pld. motarjaras, null&tdl eltérd jarmiisebesség, ill. egy meghatdrozott iditartam tillépése. Tovabbi informacidkat 1asd a
aépkocsi javitdsi kézikamawében,

R

Fedélzeli vizegalatok

Yizsgaloberende...

Dyno

»

Csatlakoztatott CAM [S] 500kb) Elg LiveD ata5ample.Id DynoSetupTest.ds

17.4bra: Fedélzeti Vizsgalatok (On-Board Tests) Képernyd

Adatimportalas

Az adatimportdldsi tulajdonsdg lehetévé teszi a Dyno-Scan™ for Palm OS szoftvert
haszndlok részére a Palm OS berendezésen felvett adatfdjlok importdlasat. Gyorsulds
(Acceleration), Teljesitmény/Nyomaték (Power Torque) és Vizsgdldberendezés (Scan
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A Scan Tool (vizsgdloberendezés) mikodése

Data) adatfdjlok importdlhatdk és jelenitheték meg a Dyno-Scan for Windows szoftver
alatt.

Az adatimportdldsi Uzemmdd inditdsa a Fdjl | Import | Palm PDB Fdjl... menUpontban
lehetséges.

Adatexportalas

Az Export tulajdonsdg lehetévé teszi féjlok comma separated values (CSV) fgjl-
formdtumba térténd exportdldsdt. Gyorsulds (Acceleration), Teljesitmény/Nyomaték
(Power Torque) és Vizsgdlati Adatok (Scan Data) adatfdjlok exportdihatok.

Az adatexportdldsi Uzemmdd a Fdjl | Export | Comma Separated Values...
menUpontban lehetséges.
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Teljesitménymeérés (Dyno)

A Dyno szoftver mUkddtetése egyszerl. Ez a fejezet bemutatja, hogyan kell haszndini a
Dyno-t (teljesitménymérdt) és Ieépésrdl Ieépésre elmagyardzza az dsszes képernyd
kezelését.

A Dyno szoftver menet kdzben felvételt készit a gépkocsi teljesitményével 6sszefiggd
adatairdl.

Soha ne versenyezzen, illetve ne Iépje 10l az aktudlis sebességhatart kézuton. A
teljesitményméréd mikoddése nagy sebességre torténd gyorsitdst igényel. A
teljesitmény- illetve gyorsuldsmérést mindig zart versenypdlydn végezze!

Ne prébdlja kezelni, illetve figyelni a vizsgdloberendezést vezetés kézben. A
gépkocsi vezetése teljes figyelmet igényel a vezetd részérdl. A
vizsgdldberendezés figyelése, illetve kezelése elvonja a vezetd figyelmét, igy
haldlos balesethez vezethet.

A mikodeés elve

A dynamometert (réviden dyno) motorok dltal leadott teljesitmény mérésére haszndljdk.
Egészen eddig az autdtechnikdban haszndlt dyno-k a fétengelyen vagy a keréken
leadoftt teljesitményt mérték.

Auterra Dyno-Scan™ for Windows

Az Auterra Dyno-Scan™ for Windows szoftver egy Ujonnan kifejlesztett berendezés,
kifejezetten az autdk irdnt rajongd emberek részére. Az dsszes, 1996 dta gydrtott (az
Egyesilt Alamokban) gydrtott gépkocsindl megtaldlhaté OBD Il szdmitégép csatlakozdst
haszndlja a motor teljesitményének, nyomatékdnak, gyorsuldsi idejének, tizelbanyag-
fogyasztasdnak stb. kiszdmitdsdra.

A dyno mérések egy adott sebességfokozatban zajlanak. Barmely sebességfokozat
alkalmas a mérésre, de pontosabb végeredmény érhetd el, ha a programnak tdbb
mérési idét biztositunk. Példdul, 1. sebességfokozatban az 1000 f/perc-rél 5000 f/perc-re
térténd gyorsitdshoz szikséges idd révidebb, mint ugyanez 3. sebességfokozatban. Ezért
2. vagy 3. sebességfokozatban lefolytatott dyno mérés hosszablb mérési idét, ezzel egyUtt
nagyobb mérési pontossagot biztosit.

24



Teljesitménymérés (Dyno)

Automata Valtok

Minden automatavdlté hidrodinamikus nyomatékvdltdval van felszerelve. A
hidrodinamikus nyomatékvdaltéd feladata adott korlimények kdzott a csusztatds
biztositdsa, pld. alacsony fordulatszdmon, nagy terhelés mellett.

Mivel egy automatavdalténdl a fordulatszdm magasabb, mint a kézivalténdl, amig a
hidrodinamikus nyomatékvdltd csuszik 3000 f/perc alatt, a teljesitmény / nyomaték
gorbék természetellenesen nagy csucsértékeket mutathatnak 3000 f/perc fordulatszdm
alatt. A teljesitmény/nyomaték értékek 3000 f/perc felett a valds értékeket mutatjdk.

% Auterra Dyno-Scan - autotrans. pt

i File Miew LiveData Plavback Tools Help

p@ Comnect | @, tew w| ON cpen w

_“Hl Power Torque i

File Mame: autotrans.pt

: =] -
\g\‘— 2657 . B
g olrar
Power Torque ’
2571 MNote:
Acceleration 2285 Drag Cosf 32

Frontal Area 24 e
Gear Ratio 9.77
Make Acura |
File
Current file name.

2000

1714

14238

™ File Propertiss | ™

1143

887

571

85

i)

2100 RPM
2200 RPH
2300 RPM
2400 RPM
2500 RPM)
2600 RPM
2700 RPM
2800 RPH
2900 RPH
3000 RPM
3100 RPM|
3200 RPM
3300 RPM
3400 RPM
3500 RPH
3600 RPM
3700 RPM
3300 RPM
3900 RPM
4000 RPH
4100 RPH|
4200 RPM
4300 RPM
4400 RPM
4500 RPM
4600 RPM
4700 RPM
4300 RPM
4800 RPM
5000 RP
5100 RPM
5200 RPM
5300 RPM
5400 RPM
5500 RPM
SEO0 RPM
5700 RPM
5800 RPM
5300 RPH
6000 RPM
6100 RPM
B200 RPM
6300 RPM

Scan Tool

Power

Peak harsepower produced by the
vehicle.

Dyno

»

|.Horsepower (HF) .Torque bt

Connected Pradtd Live 0% LiveDataSample.1d autotrans. pt

18.4bra: Teljesitmény/Nyomaték lefutas — Automatavalté

Gyors Mintavételezés

A pontos dyno mUkddéshez a Gyors Mintavételezést (Fast Sampling) aktivaini kell az
Bedllitdsok képernydn. A dyno szoftver haszndlatakor mindig gyézédjén meg arrdl, hogy
ez a bedllitds ki van vdlasztva.

Dyno Fajlok

A Dyno hdrom fdijltipust haszndl:

Teljesitmény/Nyomaték — Teljesitmény és Nyomaték lefutdsi adatokat tdrol.
Gyorsulds — Gyorsulds lefutdsi adatokat tdrol.

Dyno Bedllitas — Dyno bedllitdsi adatokat tarol, Ugymint gépkocsi témeg,
emelkedési szo6g, pdratartalom, stb.
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Teljesitménymérés (Dyno)

Mindegyik fdjl a Fdjl/nyitds (File/Open) menibdl nyithatd. Tovabbi informdcidkért 1dsd a
Dyno-Scan Fgjl T fejezetet.

Mindegyik fdijl tulajdonsdga megtekinthetd és mddosithatd a Fdjl Tulajdonsdgok (File

Properties) illetve a Dyno bedllitdsi tulajdonsdgok (Dyno Setup Properties) ablakban.
Tovdbbi informdcidkért Idsd az Tulajdonsdgok (Properties) fejezetet.

Dyno Beallitas Fajl Tulajdonsagok

//////

Fajl (File) — f&jl név.

Fdjl Teljes Elérési Utvonal (File Full Path) — f&jl név és elérési Utvonall.

Tomeg (Weight) — a gépkocsi tdmege a mérés kdzben a gépkocsiban tartézkodd

utasokkal egyUtt.

Attétel (Gear Ratio) — a gépkocsi teljes attétele, mely a vdaltot és a végattételt
egyardnt tartalmazza.

Gumiabroncs Atmérd (Tire Diameter) — a gépkocsi gumiabroncsdnak atméréje.
Hémérséklet (Temperature) — a kérnyezeti hémérséklet a mérés idején.
Emelkedés (Elevation) — a tesztpdlya vizszintestdl vald eltérése.

Paratartalom (Humidity) — a kUIsé pdratartalom a mérés idején.

Nyomas (Pressure) — kUlsé magaslati (altimeter) [Egnyomds a mérés idején:
www.nws.noaa.gov. A magaslati (altimeter) nyomds kilonbdzik a barometrikus
légnyomastol!

Légellendllési tényezd (Drag Coef) — a gépkocsi Iégellendlldsi tényezje.

Front felUlet (Frontal Area) — a gépkocsi front felUlete.

Megjegyzés (Note) - sz6veg rovat megjegyzések taroldsdra.

Gyartmany - a gépkocsi gydrtmdnya.

VIN — GépjarmU Azonositd Szdm (alvdzszdm).

Ev (Year) - a gépkocsi gydrtdsi modelléve.

A szoftver mérni tudja az attételi aranyt és kiszdmitja a gumiabroncs adtmérdt. Tovabbi
informdciokért Idsd Attétel Szamitds Képernyd fejezetet.

A légellendlidsi tényezd értéke dltaldban 0.25 és 0.45 kozott szokott lenni — az
alacsonyabb szdm jelenti a kisebb légellendilldst.
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Teljesitménymérés (Dyno)

A front felUlet dltaldban 17 - 28 sq. ft kdzott szokott lenni— az alacsonyabb sz&dm jelenti a
kisebb front felUletet. A kisebb gépkocsiknak kisebb front fellletUk van.

A fent emlitett szdmok megértéséhez, a 3.tabldzat: Légellendlldsi tényezdk és front
felUletek lista mutatja néhdny gépkocsi tipus értékeit.

3.tdblazat: Légellendllasi tényezdk és front feliletek

Gépkocsi Légellendllasi Front Felilet (sq/ft)
tényezd
1999 Chevy Cavalier 0.36 21.5
2000 Ford Taurus 0.32 23.7
2000 Chevy Silverado 1500 2WD 0.45 28.0
2000 Ford Explorer 0.45 25.8
2002 Honda Insight 0.25 20.5
2002 Honda Civic Hatchback 0.36 20.5
2000 Acura Integra 0.32 20.1
2000 Volvo $40 0.32 20.9
2000 Mercedes E320 0.29 22.3
2000 Chrysler LHS 0.31 23.1

Adott gydrtimdny/tipusokkal kapcsolatos tovdabbi informdcidkért 1dsd az Auterra
Gépkocsi Specifikécidk dokumentumot.

Az internet-en is megtaldinatdk egy-egy adott gépkocsitipus 1€gellendlldsi tényezdje
illetve front felUlet adata.

Attétel Szamitds Képernyé

Az Attétel képernyd méri a gépkocsi dssz-aGttételét és a gumiabroncs meretbdl kiszamitja
a gumiabroncs dtmérdjét. A képernyd az Eszkdzok/Attétel szamitds menUpontban
taldihato.
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Teljesitménymérés (Dyno)

% Attétel
Guriabroncs Atmérd

Gurmiabroncs szaleszég;

205 W
atmeri:

Attétel

Allapot: 2lapjsrat

El gepjdmmii adatak,
RP:

2891

Gumiabronce | 5329

Attétet 7,304

X]

F.eréktarcza
Gurmiabroncs arany: atrnera:
ala] W 15 w
Hibvelpk [ Gumiabroncs atmérd szamitas
[Inh]

Aitétel mérés

MPH [computed): MPH [real):

27.8 32

19.4bra: Attétel szamitdsi képernyé

Az o0ssz-attétel mérése

A gépkocsi attételének méréséhez dllandd értéken kell tartani a gépkocsi sebességét,
amig a szoftver kisz&mitja az dssz-attételt. Az attétel minden sebességfokozatban mds.
Ezért a szoftver sebesség-fokozatonkénti futdsonként egy &ssz-attételt szdmol (pld. 6ssz-

attétel 2. sebességfokozatban). Az dssz-Attétel a sebességvdltd és a végattétel egyUttes

értéke.

Az Allapot mezd sorolja fel az attétel-mérési futds dllapotat, Ggymint:

Alapjdrat (Idle) - nincs adatgyUjtés.

Visszaszadmolds az induldsig (Countdown to Start) — az adatgydjtés induldsdig

szUkséges id6t mutatia mdsodpercekben.

AdatgyUjtés (Collecting Data) — gépkocsi adatok felvétele.

Az attétel futds megkezdeése eldtt a gumiabrones Gtmérd értékét meg kell adni a
Gumiabroncs Atméré (Tire Diameter) mezdben. Az Attétel mérés gomb (Measure Gear

Ratio) megnyomdsdval megkezdddik egy attétel futds.
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Teljesitménymérés (Dyno)

A gumiabroncs dtméré megaddsat kdvetden, az Attétel mérés gomb megnyomdsa
utdn 10 mdsodperces visszaszdmldlds kezdddik. Ezalatt hozza mozgdsba a gépkocsit
abba a sebességfokozatba, melyben a mérést végre kivanja hajtani (pld. 2.seb.fokozat).
A legoptimdlisabb méréshez a motor fordulatszdmdnak 3000 és 4000 f/perc kdzdtt kell
lenni. Amikor eléri a sebességfokozatot, és a fordulatszdmot, tartsa mozdulatlanul a
gdzpeddit, és a kuplungot teliesen engedije fel (kézivaltd esetén).

A visszaszdmldalds végén a program hangjelzést ad. A hangjelzés utdn tartsa
mozdulatianul a gdzpeddlt a mdasodik hangjelzésig (kb. 10 mp). A mdsodik hangjelzés
jelzi az attétel futds végét.

Az Attétel Eredmény Elfogadasa
Az attétel képernyd aljidn hdrom élé érték 1athato:

Fordulatszam (RPM) - jelenleg mért motorfordulatszédm.

Mérféld/6ra MPH (szamitott) — szdmitott MPH csak az RPM és az Gttétel
felnaszndldséval.

Mérféld/6ra MPH (valés) — valdés MPH a gépkocsi fedélzeti szamitdgépén keresztil
mért érték.

Az MPH (szdmitott) érték csak akkor jelenik meg, ha a gumiabroncs és attétel mezék ki
vannak téltve. Ha a szdmitott MPH és a valds MPH értékek megegyeznek, a teljes
fordulatszdm tartomdnyban, akkor az dttétel és a gumiabroncs dtmérd értékek
megfelelék az adott gépkocsira. Ha nem egyeznek meg, akkor dllitsa be az attétel
mezd&t Ugy, hogy a szdmitott és a valds MPH érték megegyezzen.

Gumiabroncs Atméré és Attétel Hasznalata

A gumiabroncs atmérd és az attétel bedllitdsat kdvetden az értékeket be kell iri a Dyno
Bedllitds fajl attétel és gumiabroncs atmérd mezdibe. Tovdbbi informdacidkért Idsd a Dyno
Bedllitds Fajl Tulajdonsdgok fejezetet.

Teljesitmény/Nyomatéek Képerny6

A teljesitmény/nyomaték képernyé feldolgozza a gépkocsi futdsdbdl szairmazd
teljesitmény és nyomaték adatokat.
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Teljesitménymérés (Dyno)

% Auterra Dyno-Scan - PowerTorqueSample. pt

I Fajl NMNézet EIE adatok  Wisszajitszds  Eszkdzok  Slgd

@ Csatlakozas | EI.‘ L an 0} '| ':b Meqgnyitas -

LELE N E Bl Teljesitmény/Nyomaték
Dyno

F&jl név: PowerTorqueSample.pt
= -
= 1775 —
T eljesitmény/MNyama...
159.7 Megiegyzés
Attétel 5.0
i 1420 -
Gyorsulés Front et 200 —
Gumiabroncs Strnérd 25
1242 Légellenallss téryezi  0.35
Tiimeg 3000 |
1065 Fail
Jelenlegi f5]l név
857
™ Duno Bedllitas...
10 7.7 @ 4300 RPM —
53.2
3|5
=]
177
oo
[N T M M M T A X YN N M s M M s M s M N AT e s T M NN T W s M W YW s WA e M
B e e o e e e e e e e =]
S O o O I ) S I T o I I O D O O D )
e Rt o Tl e T gt e s e e ot b e T e e el =it g o
- ceeceeeer | L L e L o e o B T Tt B A e B e e R AT Tl R e i ey e R e e e L et S
Yizsgaloberende...
N ek
Dyno . .
Léerd (H Myarmaték & gepchsw Altal lzadatt legnagyobb
—| (Mucersm Wvomatsic | A gékoe
Cratlakoztatott CaM (5] 500kb] Els E LiveDataSample./d PowerToigueSample. pt DynoSetupT est.ds
—

20.4bra: Teljesitmény/Nyomaték Képernyé

Dyno Futas Képerny6 (Teljesitmény/Nyomaték)

A Dyno Futds képernyd 6sszegyUijti a teljesitmény/nyomaték futdsbdl szarmazd adatokat.

4 Dyno futtatas x|

e . .
Tipus futtatés: | T eljesitrmény Muamn V|

Cal 3l futtatas: | C:4Program Files\auternasDyno-5 canPowerT orqueS ample. pt | [ W alazzt ]
Dyno besllitas (3 | C:4Program Files\duternratDyno-ScansDynoS etupT est. ds | [ W alazzt l
Allapat; Idle

[ Futasinditas | | véarehaitva |

21.4bra: Teljesitmény/Nyomaték futdas

Egy teliesitmény/nyomaték futds végrehaijtdsdhoz két fdjlt szikséges elvégezni: egy
Teljesitmény/Nyomaték és egy Dyno Bedllitds fdjlt. A Teljesitmény/Nyomaték féjl az
OsszegyUjtott futdsi adatok rendeltetési helye. A Dyno Bedllitds fdjl biztositja a

mUkddéshez szUkséges paramétereket, melyeket a szoftver a teljesitmény és a nyomaték
értékek szdmitdsdhoz haszndl.
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Teljesitménymérés (Dyno)

Egy Teljesitmény/Nyomaték Futas Végrehajtasa

A futds el6étt gydzEdjdon meg arrdl, hogy a laptop és a vezetékek megfeleléd mddon
vannak roégzitve, és nem zavarjdk a gépkocsi vezetését.

A Teljesitmény/nyomaték fdjl és a Dyno fdjl kivdlasztdsa utdn nyomja meg a Futds inditds
feliraty gombot. Ekkor megkezdédik a 10 mdasodperces visszaszdmldalds.

A visszaszdmldlds alatt hozza mozgdsba a gépkocsit abba a sebességfokozatba,
melyben a mérést végre kivanja hajtani (pld. 2.seb.fokozat). A motor fordulatsz&émdnak a
visszaszamldlds alatt viszonylag alacsony értékinek kell lennie 2000 f/perc alatt, a
gdzpeddlt mozdulatlanul kell tartani, és a kuplungpeddlt el kell engedni (kézivaltd
esetén).

A visszaszdmldalds végén a szoftver hangjelzést ad. A hangjelzés észlelésekor nyomja
padldig a gdzpeddlt a maximdlis gyorsulds eléréséhez.

Amikor eléri a maximdilis fordulatszdmot, vdltson a kévetkezd sebességfokozatba, vagy

lassitsa le a gépkocsit a gdzpeddl elengedésével. Allitsa meg teliesen a gépkocsit és
nyomja meg a Végrehajtva (Done) feliratd gombot az adatok ésszegyUijtése érdekében.

Gyorsulas Képernyo

A gyorsulds képernyd 6sszegzi a gépkocsi futdstesztiébdl szdrmazd adatokat.
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22.dbra: Gyorsulas képernyé

A Gyorsulasi Futasteszt Végrehajtasa

A futdsteszt megkezdése elétt gydzEdjdon meg arrdl, hogy a laptop és a vezetékek
biztonsdgosan roégzitve vannak, nincsenek Utban, illetve nem zavarjdk a gépkocsi
vezetését.

Amikor a gyorsulds fdjlt és a Dyno Bedllitds f&jlokat kivalasztotta, nyomja meg a
wFutdsteszt Inditasa” (Start Run) gombot.

A gyorsuldsi futdst alld helyzetbdl kezdjiok. Amikor az Allapot mezd ,Induldsra Varas”-t
mutat, akkor a szoftver a gépkocsi gyorsitdsainak megkezdésére var. A gyorsuldsi futds
nem haszndlja a motorfordulatszdmot, mint ahogy azt a teljesitmény/nyomaték futds
haszndlja. Ezért varakozds kdzben felpdrgetheti a fordulatszdmot, vagy bdrmi egyebet is
csindlhat, ami megitélése szerint a legjobb gyorsuldsi idét eredményezi.

A gyorsuldsi futds végrehaijtasdat kildonb6zé adatpontokndl dllithatja meg, attdl fuggden,
hogy milyen adatokat kivdn mérmi.

60 MPH - ha a gyorsulds megdill a 60 MPH (mérfold/éra) sebesség elérésekor, a 0-
60 id& kerUl kisz&mitdsra.

1/8 mérfoéld — ha a gyorsulds megdll az 1/8 mérfold elérésekor, az 1/8-mérféldes
idd és sebesség kerUl kiszamitdsra.
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Teljesitménymérés (Dyno)

1/4 mérféld — ha a gyorsulds megdll az 1/4 mérfold elérésekor, az 1/4-mérféldes
id6 és sebesség kerUl kiszdmitdsra. Ezen kivil az 1/4-mérféldes 16erd érték is
kisz&mitdsra kerdl.

Teljesen dllitsa meg a gépkocsit és nyomja meg a ,,Végrehajtva” (Done) gombot az
adatok gyUjtésének ledllitdsdhoz.
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Hibakeresés

Ebben a fejezetben megolddst taldlhat néhdny, a vizsgdldberendezés mikddésevel
kapcsolatos dltaldnos problémdk megolddsdra.

A Vizsgaléberendezés csatlakozik, de nincsenek szenzor adatok

Ha €16 adatok nem jelennek meg az EI& Adatok (Live Data) képernydn, akkor folytassa
az aldbbiak szerint:

1. Hatdstalanitsa a Gyors Mintavételezés (Fast Sampling) bedllitdst az
Eszk&zok/Bedllitdsok (Tools/Options) menUpontban.

2. Kapcsolja ki a CAN éx Kommunikacids bedllitast az Eszkdzok/Bedllitdsok
(Tools/Options) menUpontban.

COM Port nem nyilik meg
A COM foglalt vagy nem létezik, préobdlja meg az aldbbiakat:

1. Prébdljon meg egy mdsik COM port-ot vdlasztani .

2. Zd&rjon be minden mds futd programot, mely megnyithatjia a COM port-ot.

Nincs Kommunikacié (Vizsgaléberendezés)

Ha megjelenik a Nincs Kommunik&cid - Vizsgdldberendezés (No Communication - Scan
Tool) Uzenet, akkor a szoftver nem tud kommunikdini a gépkocsival. Probdlja meg az
aldbbiakat:

1. Gybz6édjdon meg arrdl, hogy a gyujtdskapcsold bekapcsolt helyzetben van. A
motornak nem kell jarnia, de jérhat.

2. Prébdlja meg ismét megnyomni a "Csatlakozds a Gépkocsihoz " (Connect to Vehicle)
gombot.

3. Gybz6djdn meg arrdl, hogy az OBD Il adapter biztosan csatlakoztatva van a
gépkocsi OBD Il csatlakozdjahoz.

4. Gybz6djdn meg arrdl, hogy az RS-232 vezeték biztosan csatlakoztatva van a személyi
szdmitégéphez.
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Hibakeresés

5. Gyd6z6djon meg arrdl, hogy a gépkocsi fel van szerelve OBD ll-vel (Idsd tdmogatott
gépkocsik).

6. Gybz&djon meg arrdl, hogy a gépkocsinak nincs kiégve biztositéka. Az OBD |l

adapter tapelldtdsa a gépkocsitdl sz&rmazik, ezért egy kiégett biztositék
megakaddlyozhatja a vizsgdldberendezés tapelldtdsat.

Nincs Kommunikacié (Gépkocsi)

Ha megjelenik a Nincs Kommunikdcid (Gépkocsi) — (No Communication (Vehicle))
Uzenet, akkor folytassa a Nincs Kommunikdcid (Vizsgdldberendezés) - (No
Communication (Scan Tool)) fejezetben leirtakkal.

Elveszett Kommunikacio

Ha az Elveszett Kommunikdcié (Lost Communication) Uzenet jelenik meg a képernydn,
akkor az azt jelenti, hogy a szoftver kezdetben fel tudta épiteni a kommunikaciot, de
id6kdzben elvesztette azt. Probdlja meg az aldbbiak végrehajtdsat:

1. Gydbz6djdn meg arrdl, hogy az OBD Il adapter biztosan csatlakoztatva van a
gépkocsi OBD Il csatlakozdjdhoz.

2. Gydbz6djdn meg arrdl, hogy az RS-232 vezeték biztosan csatlakoztatva van a személyi
szdmitdégéphez.

Lambdaszonda Teszt Eredmények Képernyésav (Oxygen
Sensors Test Results) Ures

Nem minden OBD-s gépkocsi tdmogatja a Lambdaszonda (Oxygen Sensors) képernyén
megjelend vizsgdlatokat. Ha a gépkocsi nem tdmogatja ezt az izemmaoddot, akkor a
képernyd Ures lesz.

Kérnyezeti Paraméter Képernyésav (Freeze Frame Pane) Ures

Ha a gépkocsi nem érzékelt olyan hibdt, mely a zavarjelzd MIL Idmpa vildgitdséat okozta
volna, akkor a Kérnyezeti Paraméter (Freeze Frame) képerny8sdv Ures lesz.

A hibakodtorlées nem miikodik ill. a MIL nem alszik ki

Van néhdny olyan ok, melynek kdvetkeztében a MIL Idmpa nem alszik ki, illetve a
hibakddok Ujra megjelennek a vizsgdldberendezés képernydjén. Elészor is, ha az adott
probléma nem oldddott meg, akkor pld. a gyujtdskihagydssal, illetve szenzorok dramkori
szakaddsaival/zarlataival stb. kapcsolatos hibakddok esetén a DTC azonnal visszatérhet.
Mdsodszor is, néhdny gépkocsi motorja nem jérathatd, amikor a meméria kitériésre kerUl.
Ezekben az esetekben, miel6tt megprobdija kitéroini a memoriat, gyézédjén meg arrdl,
hogy a gyujtdskapcsold bekapcsolt helyzetben van, de a motor dll. Végul, nénhdny
gépkocsindl hibakdd térlés utdn szUkség van a gyujtaskapcsold ki-be kapcsoldsara,
miel6tt a MIL Idmpa kialudna.
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Tamogatas, Tanacsadas

Technical support is offered on our products via email. Please note technical support
cannoft assist you in diagnosing and repairing your vehicle. Support is limited to operation
of the scan tool only.

When contacting technical support please provide the following information:

Gépkocsi évjarata (pld. 1997)

Gydrtmdny (pld. Chevrolet)

Tipus (pld. K1500 Pickup HosszUkabinos)

Problem encountered, be specific as possible. List any error messages displayed
by the software.

e Version of Auterra software located on the Help Options | About Dyno-Scan...

menu.

% Auterra Dyno-Scan névjegye

Dyno-Scan for Windows

Werzion 5.2.3

Copyright 2004-2005 Auterra, LLC. Al rights rezerved.

Latogazza meqg honlapunkat i, auternraweb, com
az interneter;:

23.4bra: About Auterra Dyno-Scan Dialog

MUszaki segitségért kildjon levelet a kdvetkezd e-mail cimre: support@auterraweb.com.
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Garancia Informaciok

Az Auterra a Dyno-Scan™ for Windows hardverre (kdbelek, adapter) 1 év garanciat
vdllal. Nem megfeleld haszndlatbdl illetve mddositasbdl szarmazd serilések nem
tartoznak a garancia hatdlya ald.

Az Auterra nem felel a nem megfeleld haszndlatbdl, illetve bdarmilyen okbdl torténd
gépjadrmU meghibdsoddsért. Az Auterra egyetlen és kizardlagos feleléssége a
vizsgdldberendezés (scan tool) garancia-idészak alatt térténd javitdsa illetve cseréje.

Garancidlis Ugyekkel kapcsolatban vegye fel a kapcsolatot az Auterra-val a
support@auterraweb.com e-mail cimen.
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